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Einleitung:

Diese Anleitung ist nur als Zusatz gedacht und eriibrigt nicht das
lesen der Combicomanleitung sowie der "KEB-Parametrierkanal-
Treiber'" Anwenderbeschreibung.

Fiir Beispiele und Erklarungen diente eine Siemens S7 300 als
Grundlage.

Haben Sie weitere Fragen zur Profibusanwendung mit KEB-
Slaves, stellen Sie diese an Ralf. Kropp@KEB.de. Oder direkt an
Ralf Kropp unter der Tel. Nr.: 05263/401340
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zu 1: Was benoétigt man zur Inbetriebnahme?

Grundvoraussetzung:

a) Anleitungen Combicom [Art.Nr.: 00.58.00A-K014]
Abgelegt unter
(FADATEN\COMMON\BEDINUNGS-
ANLEITUNGEN\COMBICOM\PROFIBUS)
"KEB-Parametrierkanal-Treiber fiir Siemens S7''-
Anwenderbeschreibung
Bezeichnung S7_TRB.DOC
Befindet sich auf der Treiberdiskette
[Art.Nr.:02.B0.0SW-S710]
Applikationsanleitung des entsprechenden
Umrichters

b) Hardware S7 SPS
Profibusoperator [Art.Nr.: 00.F4.010-6018(neu)
00.F4.010-6019(neu) oder 00.F4.010-6009(alt)]
Profibuskabel (siche Combicomanleitung)
Profibusstecker [z.B. Siemens 6GK1500-0EA02]
Bei Umrichter Gr.05-12 ist ein Gender Changer
erforderlich um die obere Klemmleiste nutzen zu
konnen.
Gender Changer (Elektronik-Kontor Artikelnr.:
EB410MF)

¢) Software GSD Datei und Treiberprogramm auf Diskette
[Art.Nr.: 02.B0.0SW-S710]




zu 2 Wie mull die Hardwarekonfiguration aussehen?
Anbinden eines KEB Profibusoperator DP am Profibus

a) Profibus anwahlen.

E“] IEWGl Eearbeiten  Einfligen Zielsystem  Ansicht  Extraz Fenster  Hilfe _|5’|£|

D=3 % & =2 |kl 2] x|
=]

= PROFIBUS(1): DP-t astersystem [1) Prafit: I Standard

[l cPu 315 J & ET 2008 |
| [§ ~rtrases B+ ET 200C

& ET 2000

|[§ DOiE-DC B+ ET 200M
[ oriesoca. =+ ET 200U

=23 ET 200
LI D Funktionsbaugruppen
_l;l -0 IDENT
o 3 =3 IPC
w3 NC
PROFIELIS[1]: DP-Mastersystem [1] - Regler
D Schaltgerate
FROFIEUS-Adiesse | [§ Bauguppe Bestelhurame.. | D [ K. | | =00 siMeDvn
| | 1 = SIMATIC

=3 SIMODRIVE
=23 SIMOREG
-] SIMOVERT
-] SIPOS
=-{I] Weiters FELDGERATE
=3 140
D Gateway
ED Sonstige o
{7 KEB Gateway DF
{1 KEEDP_F4_0P[0442h
: {7 NAGEL-Gateway
L SIMATIC hd

Erstell eine neus Station, and



b) Im Hardwarekatalog weitere Feldgerite\Sonstige\KEB
Gateway DP auswihlen.

Mit Doppelklick oder durch Heriiberschieben am Profibus
anbinden.

[IHW Konfig - [SIMATIC 300(1) [Konfiguration] - PD_BBYTE]

E“] Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem  Ansicht  Estraz Fenster  Hilfe _|5’|£|

D=3 % & (e sl = 38 wel
S [
= PROFIBUS(1): DP-t astersystem [1) :|I Prafit: IStandald =
-1 ET 2008 =
& ET 200C
& ET 2000
-2 ET 200M

[l cPu 315

| ARz
DOTEDC: :

-E:H F-C3 ET 200U
DIE-DCZ- :

1 -0 ET 200¢

LI D Funktionsbaugruppen
_l;l -0 IDENT

LI —I » D P
{0 NC
:I [7] KEB Gateway DP D Fegler )
D Schaltgerate
Steckplatz Baugruppe / DPfentung | Bestelnummer . | EL [ AL | K. I D SIMADYN
a &7 SIMATIC
1 =-3 SIMODRIVE
2 =23 SIMOREG
-] SIMOVERT
-] SIPOS
=-{I] Weiters FELDGERATE

=3 140

D Gateway

ED Sonstige —
INCRERE | EE Galcway OF
{1 KEBDP_F4_OP[D4A2h
o B0 NAGEL-Gateway
M- SIMATIC =l

-

Diriicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. and

Die Adresse vom Teilnehmer entspricht der Adresse im
Umrichter die unter ud.06 eingestellt wird



¢) Steckpliitze belegen
mit Standard Proze3datenbelegungslange (4byte)
Steckplatz 0  Parametrierkanal
Steckplatz1  Prozess Ausgangsdaten
Steckplatz2  Prozess Eingangsdaten

Die Reihenfolge Parametrierkanal, Prozess
Ausgangsdaten und Prozess Eingangsdaten ist
unbedingt einzuhalten

Die Adressen der Prozessausgangsdaten miissen direkt
auf die Adressen des Parametrierkanals folgen. Das
gleiche gilt fiir die Prozesseingangsdaten.

E-E_:Hw Konfig - [SIMATIC 300(1] (Konfiguration] -- PD_BGBYTE]
Eﬂ] Station Bearbeiten Einfligen Zielsustem  Ansicht Estraz  Fenster  Hilfe _|5’|£|

] = et = == e 1 = e e
=
_|F'

PROFIBUS[1]): DP-Mastersystem [1) Prafil: IStandald j
- ET 2000 =]

- ET 200M

w3 ET 2000

=3 ET 200¢

D Furktionsbaugruppen

- IDENT

[7I1KEE Gateway DP _I_I D IPC
»

CPU 315

- NC
D Regler
D Schaltgerate
4m| (7] KEB Gateway DP &1 SIMADYN
{:l SIMATIC
Steckplatz Baugruppe / DPkennung | Bestelnummer . [ E.. | A | k.. I {:I SIMODRIVE
0 183 Parametrierkanal  [266...[266... D SIMOREG
1 163 Prozess-fusgangsda 264 D SIMOVERT
2 147 Prozess-Eingangsdat|264... D SIPOS
=] Weiters FELDGERATE
=3 140
D Gateway
ED Sonstige
. =1 KEE Gateway DF —
A Universalmodul
[ Parametrierkanal
[ Prozess-Ausgangsdaten

Lo [] Prozess-Eingangsdaten
. {771 KEBDP F4 OP0442h LI

Diiicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And



zu 3) Welche Hardwarekonfiguration mull eingestellt werden, wenn
die Prozefdatenbelegungslinge verlangert wird?

Einstellung der Hardwarekonfiguration bei geanderter Linge der
Prozef3daten.

1a) mit ProzeBBdatenbelegungslinge (ungleich 4byte)
Steckplatz 0  Parametrierkanal
Steckplatz1  Universalmodul
Steckplatz2  Universalmodul

E-E_:HW Konfig - [SIMATIC 300{1) (Konfiguration] -- PD_BBYTE]

Eﬂ] Station Bearbeiten Einfligen Zielsustem  Ansicht Estraz  Fenster  Hilfe _|5’|£|

] = et = == e 1 = e e

ﬂ Prafil: IStandald j
1 = PROFIBUS[1): DP-Mastersystem [1] D ET 2000 LI
2 | E CPU 315 J T T B0 ET 200M
M i F-C ET 200U
;‘ alis = (5] KEB Ga| i LD g ET 200
4 |[d DOlGsDC D Funktionsbauagruppen
5 |14 DITE:DC2: oe-osd | | [op-Horw] (1 IDENT
B | = IPC
B LI _|;| @-00 N
LI—I 4 D Regler
D Schaltgerate
4m| [5) KEB Gateway DP - SIMADYN
{:I SIMATIC
Steckplatz Baugruppe / DPkennung | Bestelnummer . [ E.. | A | k.. I {:I SIMODRIVE
0 183 Parametiertkanal  [266. 266 . =-{1 SIMOREG
1 163 Universaimodul 264.. B SIMOVERT
2 147 Universalmodul _ |264... =-(1 SIF0S
=1 ‘Weitere FELDGERATE
=3 140
D Gateway
E| (1] Sonstige
. B3] KEE Gateway DF =
R Liversaimodul
[ Parametrierkanal
[ Prozess-Ausgangsdaten
] Frozess-Eingangsdaten
{771 KEEDP F4 OFI0442h LI

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.



1b) Eingestellt werden muf} in der Konfiguration
Einheit "Byte"
Konsistent iiber 'gesamte Linge

Ly

Dlzs{= %] S| Ele] sl




Zu 4) Warum kann die SPS keine Verbindung zum Umrichter
aufnehmen

a) AbschluBBwiderstinde sind nicht eingeschaltet.

Abhilfe: Profibusstecker mit AbschluBSwiderstanden
verwenden, am Busanfang und am Busende. (siche
Combicom 3.1Anschluf} des Profibus)

b) Hardwarekonfiguration paf3t nicht zum Operator!
Weil der Operator in einem anderen Einsatzfall
gewesen ist und die Proze3datenbelegung (Linge)
geiandert wurde.

siehe auch zu Frage 2)

Abhilfe: Mit Hilfe eines kleinen Dilschalters 1463t sich die
Proze3datenbelegung in den neueren Operatoren
(00.F4.010-6019 u. 6018) auf den Urzustand
zuriucksetzen. (siche Combicom Kapitel 2.1.3
Schiebeschalter S1)



¢) Spannungsversorgung des Operators ist nicht ausreichend.

Kann nur auftreten bei Steuerkarten

Umrichter Gerategrofe Auslieferungsdatum
F4C >=G vorm 21.05.99
F4F / S4 <G vorm 21.05.99
F4F >=G vorm 18.02.2000

Die Spannung kann uberpriift werden, in dem man im
aufgesteckten Zustand die Spannung im (geoffneten)
Operator an der Steckverbindung zum Umrichter mif3t.
5V -4,95V OK

<4,9V nicht ausreichend

Spannung

Acrobat Reader - [00F4010010C.pdf]
ﬁ Datei Bearbeiten Dokument Anzeige Fenster  Hilfe

Nes| B[ A Ty« DOO &

Messpunkte

nnnnn

| ceers || )] 1 ven s P M| EEeaxainaom | B4

1. u. 3. von rechts in der oberen Reihe

Achtung Lebensgefahr! Bei F4-S liegt
Zwischenkreispotential auf der Operatorplatine.




zu 5) Wie dndert man die Prozef3datenbelegung im Profibusoperator?

Uber die Parameter 6000 (ProzeBeingangsdatenbelegung) und
Parameter 6001 (ProzeBausgangsdatenbelegung) im
Subindexbereich 1- 11hex

a) Im VAT1 kann iiber den Parametierkanal in Einzelschritten
die ProzeBBdatenbelegung geindert werden

Ablauf: al) Parametrierauftrige ausfithren

a2) Fehlermeldung 06050001hex erscheint nach den

Auftragen an dieParameter SFF8h PE-Enable und

6002h PA-Enable (Bedeutet: erst aktiv nach power-on)

a3) Umrichter neu starten

Achtung! Warten bis Zwischenkreis sich entladen hat.
Externe Steuerkartenversorgung ausschalten

a4) Slave ist nicht mit der alten Hardwarekonfiguration

zu erreichen (bei Anderung der ProzeBdatenlinge).

a5) Hardwarekonfiguration anpassen

Beispiel fiir eine Proze3datenbelegung mit 6Byte (hier
Umrichtertyp F4C oder F4S)

Eingangsdatenbelegung

1.Word Umrichter Status ru.00 2000h +2000h => 4000h
2. Istfrequenz Anzeige ru.03 2003h + 2000h =>4003h
3. Aktuelle Auslastung  ru.07 2007h +2000h =>4007h

Ausgangsdatenbelegung

1.Word Digitale Drehrichtungvorgabe oP.03 2103h +2000h =>4103h
2. Absolute Digitale Sollwertvorgabe oP.01 2101h + 2000h => 4101h
3. Maximalfrequenz oP.05 2105h +2000h => 4105h

Erforderliche Paramerierkanalauftriage

Index Subindex Datenlange Wert



6001h 1h 1 6 PA-Lange

6001h 2h 2 4103h Belegung von PA-Byte1
6001h 3h 1 Oh Belegung von PA-Byte1
6001h 4h 2 Oh Belegung von PA-Byte2
6001h 5h 1 Oh Belegung von PA-Byte2
6001h 6h 2 4101h Belegung von PA-Byte3
6001h 7h 1 Oh Belegung von PA-Byte3
6001h 8h 2 Oh Belegung von PA-Byte4
6001h 9h 1 Oh Belegung von PA-Byte4
6001h Ah 2 4105h Belegung von PA-Byte5
6001h Bh 1 Oh Belegung von PA-Byte5
6001h Ch 2 Oh Belegung von PA-Byte6
6001h Dh 1 Oh Belegung von PA-Byte6
6000h 1h 1 6 PE-Lange

6000h 2h 2 4000h Belegung von PE-Byte1
6000h 3h 1 Oh Belegung von PE-Byte1
6000h 4h 2 Oh Belegung von PE-Byte2
6000h 5h 1 Oh Belegung von PE-Byte2
6000h 6h 2 4003h Belegung von PE-Byte3
6000h 7h 1 Oh Belegung von PE-Byte3
6000h 8h 2 Oh Belegung von PE-Byte4
6000h 9h 1 Oh Belegung von PE-Byte4
6000h Ah 2 4007h Belegung von PE-Byte5
6000h Bh 1 Oh Belegung von PE-Byte5
6000h Ch 2 Oh Belegung von PE-Byte6
6000h Dh 1 Oh Belegung von PE-Byte6
5FF8h 0 1 FFh Aktivieren der PE-Bearbeitung

6002h 0 1 FFh Aktivieren der PA-Bearbeitung



Ubertragung eines Parametrierkanalauftrages iiber das VAT1

ﬁ\i’ar - [@YAT1 -- PD_GBYTEASIMATIC 300(1)ACPU 315-2 DP\] OMLINE _1=] x|
ﬁ Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielswstem Wanable  Ansicht  Extraz Fenster  Hille =12 x|
D@ 8] & [Ble]of wl =l]2] x| D | &4 w
| Operand ISymel |Statusformat|5tatuswert 3teuerwert |
DE1.DEE 3L LIST".3tate HEX B#16H#03
DE1.DEE "S5L LIST".Slawve Index |HEX BH16H01
DE1.DEE 3L LIST".Init Index HEX B#16H10D
DE3.DEE "Slawvel DEY.3tate HEX BH 16400 BH1G6HDZ
DE3.DED "3lavel DE".Error HEX DWH1a#00000000
DE3.DEW "3lavel DE".Index HEX WHEL1e#E000 WH1eHE000
DE3.DEE 10 "S5lawvel DEBY.Subindex HEX BH16H01 E 01
DE3.DEE 11 "3lavel DE".Dlen HEX B#lﬁg‘}l/ ng
DE3.DED 12 "Slavel DE".Data HEX DHF16406000010~ D)P;{ljﬁ#suunuuu
1 =>lesen
2 => schreiben Index
Subindex

Datenlidnge

01 => Byte

02 => Word

Wert

PD_BBEYTEYSIMATIC 300[1)\CPU 315-2 DP [EF [Online |Beabachten I TT1TT]]

Zu Beachten! Datenlinge = Byte => (Wert) DW#16#.000000

Datenliinge = Word => (Wert) DW#16#H080000

b) Der Datenbaustein DB2 kann sehr einfach auf Ihre Bediirfnisse
bei der Belegung der Proze3daten angepalit werden.

Mit dem DB2 wird wiahrend der Initialisierung die

Prozeldatenbelegung zum Slave geschrieben.

Ablauf:

b1) Datenbaustein DB2 anpassen
b2) SPS neu starten (alte Hardwarekonfiguration)

b3) Fehlermeldung 06050001 hex erscheint(Bedeutung:
erst aktiv nach power-on)



b4) Umrichter neu starten

Achtung! Warten bis Zwischenkreis sich entladen hat.
Externe Steuerkartenversorgung ausschalten

bS) Slave ist nicht mit der alten Hardwarekonfiguration

zu erreichen (bei Anderung der ProzeBdatenlinge).

b6) Hardwarekonfiguration anpassen

Beispiel fiir eine Proze3datenbelegung mit 8Byte (hier
Umrichtertyp F4F)

Eingangsdatenbelegung

1.Word Istposition High ru.36 2024h +2000h => 4024h

2. Istposition Low ru.37 2025h +2000h => 4025h
3. Eingangsklemmen Statusru.14 200Eh + 2000h => 400Eh
4. Interner Ausgangsstatus ru.17 2011h + 2000h =>4011h

Ausgangsdatenbelegung
1.Word Positionsvorgabe High Pd.09 3709h + 2000h => 5709h

2.

Positionsvorgabe Low Pd.10 370Ah + 2000h => 570Ah

3. Maximaldrehzahl Pd.07 3707h + 2000h => 5707h
4. Digitale Eingangsanwahl di.16 2910h + 2000h => 4910h
Index1 WORD W#16#6000 1. Index = PE-Belegung
Subindex1 BYTE B#16#1 1. Subindex = Lange

Dlen1 BYTE B#16#1 1. Dlen =1

Data1 DWORD DW#16#8000000 1. Wert=8

Index2 WORD W#16#6000 2. Index = PE-Belegung
Subindex2 BYTE B#16#2 2. Subindex = Index Byte1
Dlen2 BYTE B#16#2 2.Dlen =2

Data2 DWORD DW#16#40240000 2. Wert = Index(Istposition High)
Index3 WORD W#16#6000 3. Index = PE-Belegung
Subindex3 BYTE B#16#3 3. Subindex = Subindex Byte1
Dlen3 BYTE B#16#1 3.Dlen =1

Data3 DWORD DW#16#0 3.Wert=0

Index4 WORD W#16#6000 4. Index = PE-Belegung
Subindex4 BYTE B#16#4 4. Subindex = Index Byte2
Dlen4 BYTE B#16#2 4.Dlen=2

Data4 DWORD DW#16#0 4. Wert = Index(wie zuvor)
Index5 WORD W#16#6000 5. Index = PE-Belegung
Subindex5 BYTE B#16#5 5. Subindex = Subindex Byte2
Dlen5 BYTE B#16#1 5. Dlen =1

Data5 DWORD DW#16#0 5.Wert=0

Index6 WORD W#16#6000 6. Index = PE-Belegung
Subindex6 BYTE B#16#6 6. Subindex = Index Byte3
Dlen6 BYTE B#16#2 6. Dlen =2



Data6
Index7
Subindex7
Dlen7
Data7
Index8
Subindex8
Dlen8
Data8
Index9
Subindex9
Dlen9
Data9
IndexA
SubindexA
DlenA
DataA
IndexB
SubindexB
DlenB
DataB
IndexC
SubindexC
DlenC
DataC
IndexD
SubindexD
DlenD
DataD
IndexE
SubindexE
DlenE
DataE
IndexF
SubindexF
DlenF
DataF
Index10
Subindex10
Dlen10
Data10
Index11
Subindex11
Dlen11
Data11
Index1_2
Subindex1_2
Dlen1_2
Data1l_2
Index2_2
Subindex2_2
Dlen2_2
Data2_2
Index2_3

DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD

DW#16#40250000

W#16#6000
B#16#7
B#16#1
DW#16#0
W#16#6000
B#16#8
B#16#2
DW#16#0
W#16#6000
B#16#9
B#16#1
DW#16#0
W#16#6000
B#16#A
B#16#2

DW#16#400E0000

W#16#6000
B#16#B
B#16#1
DW#16#0
W#16#6000
B#16#C
B#16#2
DW#16#0
W#16#6000
B#16#D
B#16#1
DW#16#0
W#16#6000
B#16#E
B#16#2

DW#16#40110000

W#16#6000
B#16#F
B#16#1
DW#16#0
W#16#6000
B#16#10
B#16#2
DW#16#0
W#16#6000
B#16#11
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#1
B#16#1

DW#16#8000000

W#16#6001
B#16#2
B#16#2

DW#16#57090000

W#16#6001

6. Wert = Index(Istposition Low)
7. Index = PE-BELEGUNG
7. Subindex = Subindex Byte3
7.Dlen =1

7.Wert=0

8. Index = PE-Belegung
8. Subindex = Index Byte4
8.Dlen =2

8. Data = Index(wie zuvor)

9. Index = PE-Belegung

9. Subindex = Subindex Byte4

9. Dlen =1

9.Data=0

10.Index = PE-Belegung

10.Subindex = Subindex Byte5

10.Dlen = 1

10.Data = Index(Eingangsklemmen Status)
11.Index = PE-Belegung

11.Subindex = Subindex Byte5

11.Dlen = 1

11.Data=0

12.Index = PE-Belegung

12.Subindex = Subindex Byte6

12.Dlen = 1

12.Data=0

13.Index = PE-Belegung

13.Subindex = Subindex Byte6

13.Dlen = 1

13.Data=0

14.Index = PE-Belegung

14.Subindex = Subindex Byte7

14.Dlen = 1

14.Data = Index(Interner Ausgangsstatus)
15.Index = PE-Belegung

15.Subindex = Subindex Byte7

15.Dlen = 1

15.Data=0

16.Index = PE-Belegung

16.Subindex = Subindex Byte8

16.Dlen = 1

16.Data=0

17.Index = PE-Belegung

17.Subindex = Subindex Byte8

17.Dlen = 1

17.Data=0

18.Index = PA-Belegung

18.Subindex = Lange

18.Dlen = 1

18.Wert = 8

19.Index = PA-Belegung

19.Subindex = Index Byte1

19.Dlen = 2

19.Wert = Index(Positionsvorgabe High)
20.Index = PA-Belegung



Subindex2_3
Dlen2_3
Data2_3
Index2_4
Subindex2_4
Dlen2_4
Data2_4
Index2_5
Subindex2_5
Dlen2_5
Data2_5
Index2_6
Subindex2_6
Dlen2_6
Data2_6
Index2_7
Subindex2_7
Dlen2_7
Data2_7
Index2_8
Subindex2_8
Dlen2_8
Data2_8
Index2_9
Subindex2_9
Dlen2_9
Data2_9
Index2_A
Subindex2_A
Dlen2_A
Data2_A
Index2_B
Subindex2_B
Dlen2_B
Data2_B
Index2_C
Subindex2_C
Dlen2_C
Data2 C
Index2_D
Subindex2_D
Dlen2_D
Data2_D
Index2_E
Subindex2_E
Dlen2_E
Data2_E
Index2_F
Subindex2_F
Dlen2_F
Data2_F
Index2_10
Subindex2_10
Dlen2_10

BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE
DWORD
WORD
BYTE
BYTE

B#16#3
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#4
B#16#2
DW#16#0
W#16#6001
B#16#5
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#6
B#16#2
DW#16#570A0000
W#16#6001
B#16#7
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#8
B#16#2
DW#16#0
W#16#6001
B#16#9
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#A
B#16#2
DW#16#57070000
W#16#6001
B#16#B
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#C
B#16#2
DW#16#0
W#16#6001
B#16#D
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#E
B#16#2
DW#16#49100000
W#16#6001
B#16#F
B#16#1
DW#16#0
W#16#6001
B#16#10
B#16#2

20.Subindex = Subindex Byte1
20.Dlen =1

20.Wert=0

21.Index = PA-Belegung
21.Subindex = Index Byte2
21.Dlen =2

21.Wert = Index(wie zuvor)
22.Index = PA-Belegung
22.Subindex = Subindex Byte2
22.Dlen =1

22.Wert=0

23.Index = PA-Belegung
23.Subindex = Index Byte3
23.Dlen =2

23.Wert = Index(Positionsvorgabe Low)
24 .Index = PA-Belegung

24 .Subindex = Subindex Byte3
24 Dlen =1

24 Wert=0

25.Index = PA-Belegung
25.Subindex = Index Byte4
25.Dlen =2

25.Data = Index(wie zuvor)
26.Index = PA-Belegung
26.Subindex = Subindex Byte4
26.Dlen =1

26.Data=0

27.Index = PA-Belegung
27.Subindex = Subindex Byte5
27.Dlen =1

27.Data = Index(Maximaldrehzahl)
28.Index = PA-Belegung
28.Subindex = Subindex Byte5
28.Dlen =1

28.Data=0

29.Index = PA-Belegung
29.Subindex = Subindex Byte6
29.Dlen =1

29.Data=0

30.Index = PA-Belegung
30.Subindex = Subindex Byte6
30.Dlen =1

30.Data=0

31.Index = PA-Belegung
31.Subindex = Subindex Byte7
31.Dlen =1

31.Data = Index(Digitale Eingangsanwahl)
32.Index = PA-Belegung
32.Subindex = Subindex Byte7
32.Dlen =1

32.Data=0

33.Index = PA-Belegung
33.Subindex = Subindex Byte8
33.Dlen =1



Data2_10 DWORD
Index2_11 WORD
Subindex2_11 BYTE

Dlen2_11 BYTE
Data2_11 DWORD
Index_x WORD
Subindex_x BYTE
Dlen_x BYTE
Data_x DWORD
Index_2x WORD
Subindex_2x BYTE
Dlen_2x BYTE
Data_2x DWORD
Ende WORD

DW#16#0
W#16#6001
B#16#11

B#16#1

DW#16#0
W#16#5FF8
B#16#0

B#16#1
DW#16#FF000000
W#16#6002
B#16#0

B#16#1
DW#16#FF000000
W#16#FFFF

33.Data=0

34.Index = PA-Belegung
34.Subindex = Subindex Byte8
34.Dlen =1

34.Data=0

35.Index = PE-Enabled
35.Subindex =0

35.Dlen =1

35.Data = FFh

36.Index = PA-Freigeben
36.Subindex = 0

36.Dlen =1

36.Data = FFh
Ende-Kennung

Die Freigabe der Prozelausgangsdaten und Eingangsdaten ist
immer erforderlich bei einer Prozef3datenlingeninderung!



zu 6). Welch Moglichkeiten bieten der Parametrierkanal und die
Prozef3daten?

Parametrierkanal
Vorteil:
a)Uber den Parametrierkanal liBt sich jeder Parameter im
Umrichter ansprechen
b)Keine Prozel3datenbelegungsianderung erforderlich.
Nachteil:
a)Parameteradresse(Index und Subindex) Datenlinge und
Dienstanforderung(lesen oder schreiben) miissen vorgegeben
werden.
b)Aufwendige Realisierung des Parametrierkanaltreibers.
¢)ProzeB3daten haben Vorrang. (Parametrierkanal wird aber
interruptmifig spatestens nach 500ms bearbeitet).
d)Im KEB Treiber wird im SPS-Programm nur ein Slave pro
Programmzyklus bearbeitet. Dadurch kann sich, bei einer hohen
Anzahl von Slaves eine Hohe Zeit ergeben bis alle Slaves oder der
nichst Parametrierkanalauftrag bearbeitet wird.
Beispiel: SPS Programmzykluszeit 20ms

24 Slaves

Zeit zwischen zwei Parametierkanalauftragen

20ms * 24 = 480ms (Programmzykluszeit * Teilnehmer)

ProzeB3daten:

Vorteil:

a) Zyklisches lesen der Prozefleingangsdaten

b) Keine zusitzliche Adressierung notwendig, (wird einmal in der
ProzeBleingangs- und Prozelausgangsbeschreibung festgelegt)

¢) Einfaches Steuern des Umrichters iiber Profilparameter.
Nachteil:

a)Prozefidatenlinge auf maximal 4Umrichterparameter (8Byte)
beschrinkt. (Prozefleingangsdaten 4Parameter und
ProzeBBausgangsdaten 4Parameter).



zu 7) Wie nutzt man das Treiberprogramm?

Ist das Treiberprogramm installiert, ist es leicht iiber eine kleine

Erweiterung samtliche Parameter des Umrichters iiber den

Parametrierkanal anzusprechen.

Im Beispiel wird der Umrichterstatus gelesen und auf Ausgiange
vegeben

-l .
EKDPIAWL!FUP - [FC5 -- DP_Kunde\SIMATIC 300(1)ACPU 315-2 DFP]
i3+ Datei Bearbeiten Einfigen Zielspstern Test Ansicht  Exztras Fenster  Hilfe — |S|i|

O et 2 e o 2 e ||

| Dleslz-al sl sl (] ol colsnl < af v @ e el e ] x|

F5 : Beispielprograrmm ;I
Hier wird ein Umrichterparasmeter ilber den Parametrierkanal in Abh&ngigkeit won _I
einem Eingang gelesen.
Ell:e:t:z}v:e:r:k_‘:}: Parametrierkanal beschreiben
Ist der State des S3laves null und hier der Eingang ED.0 sins, dann wird =in
Merker gesetzt. (neusr Auftrag kann gestartet werden)
CMP ==I
"Slawel DB
".State —IN1
&
E#164#0 — INZ — mio.o
EOQ.O — —l
Hetzwerk 2 : Titel:
Datenbaustein mit Index heschreiben
WMOWVE
M10.0 —EN "3lavel DB
OUT —=".Index
WHleH#4000 — IN
ENC — =]
Diicken Sie F1. um Hilfe zu erhalten. | offline labs | |Einfg | A

EKDP#\WL!FUP - [FC5 -- DP_KundeASIMATIC 300(1)ACPU 315-2 DP]

i+ Datei Eearbeiten Einflgen Zielspstern Test Ansicht Extraz Fenster  Hilfe _|5’|i|
O [ 2 o o =2 e ||

| Di=zle-(a] S| &5 o] o] S s sl m el e ] =] e =] x|

TF LeEd00d W =]
ENO

Hetzwerk 3 : Titel:

Iatenbaustein mit ZIubindex beschreiben

WMOVE
M10.0 —EN "Zlawvel DB
OUT —=".3ubindex
B#16#0 — IN
ENC — _I

Hetzwerk 4 : Titel:

Lese Auftrag starten

MOWVE
M10.0 —EN "Slawvel DB
OUT =" .State
B#lefl —IN
ENC —
Hetzwerk 5 : Titel: LI

Diiicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. | affline [&bs | |Einfg |&nd



EKDP#\WLHFUP - [FC5 -- DP_Kunde\SIMATIC 300(1)ACPU 315-2 DP]

3} Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystern Test Ansicht Estraz Fenster  Hilfe _|5’|£|
o [ps]&] (s3] ]|

] e e 1 s N i S S i .4
[

Hetzwerk 5 : Titel:

Status auf Ausginge geben

MOVE
M10.0 —EN OUT —2a%id
DE3.DEW1Z — IN ENC =

|
|

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. | affline |abs | |Einfg |&nd



zu 8) Wie ist das Treiberprogramm aufgebaut?

Die Funktionsbausteine FC1-4 beinhalten den Anwendungsteil des
Treibers. Sie stellen sicher das die Slaves mit einem Init DB
initialisiert und vom Parametrierkanaltreiber bearbeitet werden.

Der DBI ist der Verwaltungsbaustein fiir den Treiber und enthiilt
eine Liste in der die Slavedatenbausteine und
Slaveinitialiesierungsbausteine aufgefiihrt sind.

DBI1

EKDP#\WL!FUP - [DB1 -- DP_KundeASIMATIC 300(1ACPU 315-2 DP]

} Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystern Test Ansicht Egptras Fenster  Hilfe

Ol I S |

D|2(2-E] & 22| ol el [ o 2ol s

Adresse |Hame Typ Anfangswert |Kommentar
0.0 STRIOCT
+0.0] |State BYTE Bfleg0 Status der Bearbeitung
+1.0| |3lave_Index |BYTE B#leg0 Aktuell bearbeiteter 3Ilawve
+2.0| |Init_Index |BYTE B#leg0 Aktuell bhearbeiteter Init-Auftrag
+3.0| |3L1_DEBNR BYTE BHEL1EHZ Slave-DE-Nr wvon Slavel
+4.0| |3L1_Init DEN]BYTE BflegZ Init-DE-Nr wvon Slawvel
+3.0| |3LZ_DEBNR BYTE Bflegd Flave-DE-Nr wvon Slavel
+6.0| |3LZ_Init DEN]BYTE BflegZ Init-DE-Nr wvon Slawvel
+7.0| |3L3_DENR1 BYTE Bf#1e#S Flave-DE-Nr wvon Slaved
+8.0| |3L3_Init_ DEN]BYTE BflegZ Init-DE-Nr wvon Slawved
X
+9.0| |ENDE BYTE BH1EHFF Ende—Kennhgg
=10.0 END_3TRUCT \

i Stant| #) WG Fii all..| B Microsoitw..| 3 Evplorer - .. BT TewPad-[.. | #SIMATIC M..| [l KOPraw

[Explarer - C:Ad-s0i~148133]

Einfligen von weiteren Slaves

P 0 1318




DB2
Uber den Datenbaustein DB2 kann eine Initialisierung des
Umrichters erfolgen. Zum Beispiel eine Einstellung vorgenommen
werden, so daf} eine Downloadliste sich eriibrigt. Oder aber auch
die Prozef3datenbelegung geindert werden. (siche hierzu auch
Frage 5)
Beispiel: Einstellung um einen F4C iiber die Profilparameter zu
betreiben
mit Parameter
Fr.01 =-2 Defaultwerte laden
ud.05 = 7 Steuerwort Ein
Wertvorgabe iiber Profilparam.
Polzahl aus Motordaten
oP.00 = 11 Sollwert iiber Pr.08
Drehrichtung aus Vorzeichen des Sollwertes
Pr.16 = 1000 Beschleunigung Delta Geschw.
1000 1/min in der Beschleunigungs Delta Zeit

EKDPM\ULHFUP - [DB2 -- DP_KEB1HASIMATIC 300(1)A\CPU 315-2 DP]

3} Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystern Test Ansicht Estraz Fenster  Hilfe
| e pelelpeos]iz ]|

D3 E] & 2| o] el [S 2] <

AdressiHame Typ anfangswert |Kommentar
0.0 ITROCT
+0.0| |Indexl WORD WElEHE4TOL 1. Index = Fr.0l Parsmetersatz kopieren [Bus)
+2.0| |Subindex1|BYTE Bf#16#0 1. Subindex = 0O
+3.0( [Dlenl BYTE B#1l6#2 1. plen = 2
+4.0| |Datal DWORD DWELEHFFFEDQL 1. Wert = -Z ([Defaultwerte laden)
+8.0( |Index2 WORD WHELGHAE05 2. Index = ud.05 Aktivieruny Drivcom Steuerwort
+10.0( |Subindex2 |[BYTE B# 1640 2. Fubindex = 0
+11.0( |Dlenz BITE EB#lGHZ &, Dlen = 2
+1Z.0| |DataZ DWORD DWELEHTO000 [Z. Wert = 7 Steusrwort [(Ein)
+16.0( |Index3 WORD WELEH4100 3. Index = oP.00 Zollwertguelle
+18.0|( |Subindex3 (BYXTE E#16#0 3. Subindex = 0
+19.0( |D1lend BITE B#ElG#HZ 3. Dlen = 2
+20.0( [Datal DWORD DW#l64B0000 |3. Wert = B Hex Sollwert iker Profilparsmeter Pr.08
+24.0( |Indexd WORD WHELEHZ110 4. Index = Beschleunigung Delta Geschwindigkeit
+26.0| |Subindexd |[EYTE Eflag0 4. Subindex = 0O
+27.0( |Dlend EXTE E#lGoH2 4. Dlen = 2
+28.0( |Datad DWORD DW#ELEHIER000C4. Wert = 1000 1l/win in der EBeschleunigungs Delta Zeit
+32. Ende WORD WHE1GHFFFF Ende-EKennung
=34.0 END_STRUC]

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

| affline [&bs  [Ub

And



DB3 ...DB4
Slave Datenbaustein des 1. und 2. KEB-Slaves.
siehe auch 9c¢) Wie Konfiguriert man das Treiberprogramm auf die

jeweilige Anwendung?

DB3

EKDP#\WL!FUP - [DB3 -- DP_Kundexy\SIMATIC 300{1)ACPU 315-2 DP]

T} Datei

Bearbeiten Einfligen Zielsystern  Test  Ansicht

Extraz

Fenster

Hife

o |7%]&5[75]#5] 25|

D|lEE] 8] 2] ol | S 2] <ol w2l

Adresse (Hame Typ anfangswert |Kommentar
0. STRUOZT
+0.0| |State EYTE BH#LEH0 Bearbeitungsstatus
+1.0| |Handshake EYTE B#Lle#0 Handshake-Merker
+2.0( |[Exror DHORD D 1640 Fehler-cCode
+6.0| [PARAM Ptr WORD wWile4100 2eiger auf Parametrierkanal
+8.0( |Index WORD WHLEH0 Parameter-Index
+10.0| [Subindex BYTE B# L1640 Parameter-3ubindex
+11.0|( [Dlen BYTE E#1640 Datenlénge /Byte
+12.0| |Data DTWOED D 1640 Daten
+16.0( [Time Ztamp |WORD wWEle#0 Zeit-Stempel fir Auftragsstart
=18.0 END_3ITRUCT

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

| affline |&bs

|Einfg



zu 9) Wie Konfiguriert man das Treiberprogramm auf die jeweilige
Anwendung?

a)Der Datenbaustein DB1 beinhaltet eine Liste mit zwei Slaves
und dem Initialisierungsbaustein DB2. Es konnen weitere Slaves
eingefiigt werden.

Jeder Slave kann mit dem Inittialisierungsbaustein DB2 versehen
werden, so daf} beim Neustart der SPS die Datenbelegung
angepalit wird.

EKDP!AWUFUP - [DB1 -- PD_EBYTEASIMATIC 300(1ACPU 315-2 DP]

} Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystern Test Ansicht Egptras Fenster  Hilfe _|5’|£|
DEEEEEE]

D|2(2-8] 8 =] ol el [ o <ol s

Adresse |Hame Typ Anfangswert |Kommentar
0.0 STRIOCT
+0.0] |3tate BYTE B#leg0 Status der Bearbeitung
+1.0| |3lave_Index |BYTE B#leg0 Aktuell bearbeiteter 3Ilawve
+2.0| |Init_Index |BYTE B#leg0 Aktuell bhearbeiteter Init-Auftrag
+3.0| |3L1_DEBNR BYTE BHEL1EHZ Slave-DE-Nr wvon Slavel
+4.0| |3L1_Init DEN]BYTE BflegZ Init-DE-Nr wvon Slawvel
+3.0| |3LZ_DEBNR BYTE Bflegd Flave-DE-Nr wvon Slavel
+6.0| |3LZ_Init DEN]BYTE BflegZ Init-DE-Nr wvon Slawvel
+7.0| |3LZ_DENR1 BYTE B#1e#S Flave-DE-Nr wvon Slaved
+8.0| |3LZ_Init_ DEN]BYTE BflegZ Init-DE-Nr wvon Slawved
|
+9.0| |ENDE k\ EYTE E#1EH#FF Ende-Kennung
=10.0 \XuD_STRUCT
Einfligen von
weiteren Slaves
Driicken Sig F1, um Hilfe zu erhalten, | affline [&bs  [Einfg [And

b) Der DB2 beinhaltet eine Liste zur Anderung der
Prozefidatenbelegung und kann vom Anwender auf seine
Bediirfnisse angepaflit werden (siehe Frage: Wie éndert man die
Prozef3datenbelegung im Proﬁbusoperator?)



¢) Die Datenbausteine DB3 und DB4 sind Verwaltungsbausteine
fiir die Slaves 1 und 2. Fiir weitere Slaves konnen diese Bausteine
kopiert werden, wobei drauf zu achten ist, daf} die
Parametierkanaladresse angepaf3t wird.

EKDP!AWL!FUP - [DB3 -- PD_GBYTEASIMATIC 300(1)ACPU 315-2 DP]

i+ Datei Bearbeiten

Einfligen Zielspstern Test

Anzicht

Extraz Fenster

Hilfe

_1=2] x|

O et 2 o I 2 e ||

Dl(E-m| &l & lme] <] ool & 5] 22> w2

Adresse |[Hame Typ Aanfangswert |Kommentar
O. STRUCZT
+0.0| |State BYTE B#16#0 Bearbeitungsstatus
+1.0| |Handshake EYTE BH#L1EHD Handshake-Merker
+2.0| |Error DTICED DL L Es#0 Fehler—-code
+6.0( |PARAM Ptr TWORD WHEleH100 Zeiger auf Parsmetrierkanal
+8 .0| [ITndex TIORD TWHE16HD * Parameter—Index
+10.0| [Subindex EBEYTE B#16#0 \ Parameter—-Subindex
+11.0| [Dlen EYTE E#1E#0 \ Datenlange/Byte
+12.0| [pat= DWORD Du#LE#0 | Daten
+16.0| [Time_Stsomp TWORD WHELGHD \ Zeit—Stempel fir Auftragsstart
=18.0 END STRUCT \
=

Driicken Sie F1. um Hilfe zu erhalten.

hex

| offline

Parametrierkanaladresse

| Einfg

| &bz

[ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) [Konfiguration] -- ZEHN_SLAVES]

E“] Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster

D= (5] 2 ifsia] =F 38 M|

[

(s}

[
~

rafil IStandald

CPU 315
LAEA Iz

|

(5 KEE Ga

& (7IKEE Ga

-3 ET 2000
- ET 200M
& ET 200U
-3 ET 200

|I]P—HORMI

VDP-HORMI
|

{27 Funktionzbaugruppen

w0 IDENT

= IPC
m-CaNC

dez

4| (5] KEE Gateway DF

{21 Regler
{27 Schaltgerste

Steckplatz

Baugruppe / DP-Kennung

Bestellhumme... | EN| A...

(0 SIMADYN
w0 SIMATIC
w1 SIMODRIVE

-1 SIMOREG
{7 SIMOVERT
&3 5IPOS
{7 ‘Weitere FELDGERATE
-7 140
D Gatevay
=23 Sonstige
. =13 KEE Gateway DP -
- @ Universalmodul
-l Parametrierkanal
- Prozess-fusgangsdaten
-4 ProzessEingangsdaten
/771 KEEDP F4 OPI0442h

0 183
1 163
2 147

Parametrierkanal |256.. | 256...
Prozess-Ausgang 264,
Prozess-Eingang

264...




zu 10) Wie greift man auf die Proze3daten zu bei einer
ProzefBdatenldnge ungleich 4Byte?

Zugriff ist nur moglich iiber die Bausteine SFC14 und 15

Beispiel fiir 6Byte Proze3datenlinge

EKDPM\ULHFUP - [FC5 -- PD_GBYTEASIMATIC 300(1)5CPU 315-2 DP]

3} Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystern Test Ansicht Estraz Fenster  Hilfe _|5’|£|
o [ps]&] (s3] ]|

] = = N = 2 o s 5 R R )

m|S|==] k2

F5 : Prozeldaten j

Prozebdatenzugriff iber 3FC14 und 15

.......... v

:lletzwerk 1_- : Titel:

Konmentar:

SFC 15
CALL "DFWR_DAT"

LADDE :=WH16#103
REECORD :=P#M 140.0 BEYTE &

RET VAL:="TEMP_INT" Adresse der ProzeBausgangsdaten
SFC 14

OK51: CALL "DPRD DAT"
LADDE :=W#16#108
RET VAL :="TEMP_INT"
RECORD :=F#M 130.0 BYTE & Adresse der Prozefeingangsdaten

BE

il

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. | affline |abs | |Einfg |&nd




zu 11).Wie kann man den Umrichter liber die automatisch angepalite

ProzefBdatenbelegung steuern?
F4C (DRIVECOM-Modus)
automatische Proze3datenbelegung:

ProzeB3ausgangsdaten 1. Word
2. Word
Prozefleingangsdaten 1. Word
2. Word

Im Umrichter einzustellen:

Pr.06 Steuerwort
Pr.08 Sollgeschwindigkeit
Pr.07 Statuswort
Pr.09 Istgeschwindigkeit

a) ud.0S 3 oder 7 (siche Applicationsanleitung)
b) oP.00 10 bei Drehrichtung tuiber die Klemmleiste
11 bei Drehrichtung iiber das Vorzeichen des

Sollwertes
¢) Reglerfreigabe mul} gebriickt werden

.,

Y
A
Y

‘ Ready for switch-on |

2 ru.0="LS." Pr.7=.231b"

= ]

I >

A

Y 4

A

4

Malfunction
ru.0="E.xx" Pr.7="228h"

Switch on Shut down Quick stop Disconnect voltage
Pr.6="7h" Pr.6="6h" Pr.6="2h" Pr.6="0h"
—-—
/ v

Ouick stop active
Pr.7="217h"
I

Switch on disabled
ru.0="nOP." Pr.7z.2800"

=)

reset malfunction

Pr.6="0h to 80h"
( edge-active )

Il
Jud.5="1,3,5,7"/ [ud.5="0,2,4,6"[<—

| g il

Switched on |

[ Standard operation ]

A -
>

ru.0="LS." Pr.7="233h" |

B
/

Enable operation
Operation enabled

Disable operation

Pr.GZ'ﬂN' /
—

-
>

Y

Pr.6="Fh"
[ |
4 ru.0=any Pr.7=l “(ramp] or

"637h" (constant running) ’

FU lauft mit Solldrehzahl

6h Im Steuerwort zu schreiben
| —

260h Im Statuswort zu lesen




F4S

automatische Prozefidatenbelegung:

ProzefBausgangsdaten 1. Word
2. Word

Prozefleingangsdaten 1. Word
2. Word

oP.03 Digitale Drehrichtungs-
vorgabe

oP.01 Absolute Digitale
Sollwertvorgabe

ru.00 Umrichter Status

ru.03 Istfrequenz Anzeige

Im Umrichter einzustellen: iiber DB2, Parametrierkanal oder
Tastaturoperator

a) oP.00 =3 (Sollwert Digital-Absolut oP.01 und
Drehrichtung Digital oP.03)

b) ud.04 =0 Auto-Save ausgeschaltet um die Lebensdauer
des Parameterspeichers (EEPROM) zu
verlingern (ca. 1Mio. Schreibzyklen)

Ist nur erforderlich, wenn stindig neue
Parameterwerte iiber den Bus vorgegeben

werden.

¢) Reglerfreigabe muf} gebriickt werden

Schritt 1) Sollwert vorgeben

2) Umrichter starten iiber Vorgabe der Drehrichtung



F4F / Servo(S4)

automatische Prozefidatenbelegung:

ProzeBausgangsdaten 1. Word
2. Word

Prozefleingangsdaten 1. Word
2. Word

SP.03 Digitale Drehrichtungs-
vorgabe

SP.01 Absolute Digitale
Sollwertvorgabe

ru.00 Umrichter Status

ru.01 Istdrehzahl Anzeige

Im Umrichter einzustellen: iiber DB2,Parametrierkanal oder
Tastaturoperator
a) SP.00 =3 (Sollwert Digital-Absolut SP.01 und
Drehrichtung Digital SP.03)
b) Reglerfreigabe mul} gebriickt werden

Schritt 1) Sollwert vorgeben

2) Umrichter starten iiber Vorgabe der Drehrichtung



zu 12) Was sind Profilparameter und wie kann man sie nutzen

Profilparameter sind fiir den Busbetrieb entwickelt Parameter
zum einfachen steuern von Umrichtern. Sie sind nicht iiber das
Display sichtbar.

Unterstiitzt werden die Profiparameter nur vom Umrichter F4C
(sieche Applikationsanleitung F4C Kapitel 11.2 Bus-/DRIVECOM-
Parameter)

Jedoch besteht die Moglichkeit bei F4S, F4F und S4 iiber
Steuerwort, Statuswort Sollfrequenz und Istfrequenz den
Umrichter einfach im Betrieb zu steuern (siehe hierzu auch
Frage-11)



zu 13) Komunikation tiber den Parametrierkanal lduft aber

ProzefBeingangsdaten werden nicht aktualisiert.

Dies kann nur auftreten, wenn der Master(SPS) ausgeschaltet

wird und der KEB Slave eingeschaltet bleibt.

Erklarung: Ansprechiiberwachung spricht im Slave an(time
out). Im Slave wird das interne Handshakebit auf
0 gesetzt. Das Handshake auf dem Bus wird nicht
zurickgesetzt. Beim nachsten Auftrag wird vom
S7 Treiber das Handshake auf null gesetzt.
Somit sind beide Handshakebits auf null und es
wird kein Dienst ausgefiihrt.

Abhilfe: KEB Slave ausschalten und wieder einschalten



zu 14) Uberpriifung des Operators(KEB-Slave) auf Defekt.

a) Baudrate im Umrichter (ud.07) < 9600Bit/s einstellen

b) Profibusoperator aufstecken und Umrichter mit Spannung
versorgen

¢) Uberpriifen der Baudrate. Ist der Profibusoperator OK dann
stellt sich automatisch eine Baudrate >= 9600Bit/s ein.
Ausnahme: wenn Parameter Auto Ansibaud vom Standardwert
auf feste Ubertragungsgeschwindigkeit eingestellt wurde.



zu 15) Welche Baudraten sind einzustellen und welche sind moglich

Zwischen SPS und Profibus Operator ist maximal 1,5SMBit/s fiir
den Profibus einzustellen. Weitere unterstiitzte Baudraten
entnehmen sie bitte der Combicomanleitung (Kapitel
6.2Baudrate).

Die Baudrate zwischen Operator und Umrichter wird

automatisch auf die hochstmogliche Ubertragungsrate eingestellt.

Es sei denn sie wurde iiber den Parameter KEB-DIN66019-Baud

fest eingestellt.

Achtung: Wurde die Baudrate fiir einen bestimmten
Umrichtertyp fest eingestellt und der Operator wird zu
einem FU gewechselt der diese Baudrate nicht
unterstiitzt, findet keine Kommunikation mehr statt.



zu 16) Welche Reaktionszeiten konnen sich ergeben von der Anfrage
bis zum erhalten der Parameterdaten.

Beispiel: 10 KEB-Slaves (Profibusteilnehmer)
KEB Teibersoftware wird benutzt
SPS Zykluszeit z.B. 15ms
(Teiberprogramm + Anwenderprogramm)

Parametrierkanal:
Pro SPS-Zyklus wird nur ein Parametierkanalauftrag
gestartet. Bei 10 Slaves und einer Programmzykluszeit von
15ms ergibt sich also eine Verzugszeit von 150ms, bis der
Nichste Wert geschrieben oder gelesen werden kann.

Abhilfe: Anderung des Treiberprogramms

EKDP!AWUFUP - [FC1 - ZEHN_SLAVESASIMATIC 300[1])\CPU 315-2 DP]

} Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystern Test Ansicht Egtras  Fenster  Hilfe ;Iilil
IDECEEER
wl =R = N R L= = e R e N e e o = o = R e e e L R S L

Deklaration

in

oukt

in out _DILI
[
L

L= o =] L1

L "SL_LIST".3tate // State Laden
L BflefZ

=1
SPE ST2

L "SL_LIST".Z3tate /7 State Laden

L B#1GHD

=1

SPE 3T3 // Ende mit Aufruf von DO PARA
SPA END1 // Ungiilbtiger State

ENDZ: CALL "DO PARA™
31 DENR:="3L DENR"

END1: EBE

Einfiigen

|

Driicken Sig F1, um Hilfe zu erhalten, | affline l&bs  [Mw1 Ze 25 |Einfg




EKDP!AWUFUP - [FC1 - ZEHN_SLAVESASIMATIC 300[1])\CPU 315-2 DP]

} Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystern Test Ansicht Egptras Fenster  Hilfe _|5’|£|
LR
0|38 2| & (=@ oo cldal [a &) ] B el Jeolz]s o] x|
SLUT T T ™
L BH#laH1 'J
+1I LA AR
SLD 3 4/ In Pointer Ummandeln
LAR1 S/ ARl = Adresse (3lave-DENR)
L DEE [AR1,PHO.0O] // Wachste Zlave-DENE Holen
L E#1G6HFF /4 Ende-Kennung
::I
SPE SL1
L DEE [ARL,P#0.0] // Nachste Slave-DENR Holen
T "SL_DENR" J4 in globalem Merker Sichern
SPA  ENDZ /7 Ende mit Aufruf von DO _PARA
SLl: L B#16#1 // Beginne wieder mit Slavel
T "L _LIST".3lave Index
L PHDEX 3.0
LAR1 /4 ARl = Adresse [3lavel-DENE)
L DEE [AR1,P#0.0] // 8lavel-DENR Holen
|
Driicken Sig F1, um Hilfe zu erhalten, | affline |&bs [MwE Ze |Einfg

Als Kommentar kennzeichnen
und Einfligen

Durch die Programminderung wird der Programmzyklus

linger, dafiir werden aber alle im DB1 aufgefiihrten Slaves
bearbeitet.
Es kann also im Programmzyklus ein
Parametrierkanalauftrag pro Slave ausgefithrt werden.

z.B. von 15ms auf 20ms verlingerte Programmzykluszeit
ergibt eine maximale Verzugszeit von 40ms (20ms
Programmzykluszeit + maximal 20ms fiir Antwortzeit vom
Umrichter)



Prozef3daten:
Die Zykluszeit fiir die ProzeBleingangsdaten konnen
eingestellt werden.
20ms pro Parameter sind einzustellen.
Bei einer Prozefldatenbelegung von 4byte ergibt sich eine
Zykluszeit von 40ms die im Parameter PE-Cycle (Index
SFFAh) einzustellen sind.
Achtung! StandardmaBig sind 200ms eingestellt
Die ProzeBlausgangsdaten werden sobald sich ein
Parameterwert dndert zum Umrichter transferiert



zu 17) Wie kann man liber den Bus eine Fehlermeldung zuriicksetzen?

Mit den Umrichter Parametern di.15 und di.16 konnen Einginge
iiber die Software gesetzt werden.

Somit kann auch die Resetklemme gesetzt und wieder
zuriickgesetzt werden. Diese Aktion loscht riicksetzbare
Fehlermeldungen.

Beim F4C Umrichter kann zusétzlich im DRIVECOM-Modus
iiber das Steuerwort eine Fehlermeldung zuriickgesetzt werden.
Storung Reset Pr.6 von Oh auf 80h



zu 18) Was ist zu dndern bei der Fehlermeldung FFFF8122h vom S7-
Betriebssystem?

Die Fehlermeldung tritt nur bei einer Proze3datenlinge ungleich
4Byte auf. Bekannt ist diese Fehlermeldung bisher auch nur bei
der S7-400.

8x22 => Bereichslangenfehler beim Lesen eines Parameters

8x23 => Bereichslingenfehler beim Schreiben eines Parameters

Call SFC 15

LADDR :=DBW6 => fiihrt zu Fehlermeldung 8122h
Call SFC 15

LADDR :=DBx.DBW6 =>oo.k.
oder:

Durch ein Merkerwort in dem man die Peripherieadresse zuvor
ladt.

L DBW6
T MWI100
Call SFC15

LADDR :=MW100

Im Treiberprogramm miissen folgende Anderungen durchgefiihrt
werden.

Im FC2 sind alle Aufrufe von SFC14 und SFC15
dementsprechend zu dndern.

Bei den neuesten 400-CPUs von Siemens gibt es dieses Problem
nicht mehr.
Dies sind z.B.:

416-2XK02 Firmware-Stand 1.1.1

417-2XL00 Firmware-Stand 1.1.1

412-1XF03 Firmware-Stand 1.1.1

412-2XG00 Firmware-Stand 1.1.1
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