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COMBIVERT

Преобразователи частоты

Frequency Inverter

,. kW

ANTRIEBSTECHNIK

«Что должен обеспечивать What must a motor control be

привод?» capable of ?

Для разработчиков - это постоянный вопрос и This is the constant question for system

задача. Ответ определяет существенно мощ- engineers. The answer determines the required

ность установки. performance.

«Всё в одном» - этот лозунг отражает направ- All in one is at first glance a good advertising

ление постоянно развивающейся концепции. slogan, but for the customer it can be an expensi-

Рациональное сочетание материалоемкости и ve and unnecessary solution.

капитальных вложений - основной принцип пос- Achieving maximum performance from minimal

троения преобразователей частоты F4 и S4. investment is the basic goal of the F4 and S4 in-

Различные по функциональным возможностям verter series. The performance levels for

устройства

- со стандартным набором функций - basic variable speed

- с расширенным набором функций - application specific programming

- для векторного управления - optimum control of induction motors

асинхронными двигателями with regulated field oriented control

- для высокодинамичного - maximum dynamic performance with the

сервоуправления двигателями AC servo series

позволят Вам найти оптимальное решение в make it possible to create the optimum solution.

каждом конкретном случае.

Построенная в двух плоскостях концепция You can be assured of easy startup with limited

обслуживания, предусматривающая идентич- personnel training due to simple parameter

ность адресации параметров и унификацию structure, uniform connection, low profile mount-

сборки изделий и средств для обслуживания, ing technique.

гарантируют Вам короткое время разработки

привода, его наладки, ввода в эксплуатацию и

обучения персонала.

The following communication protocols are

Способность обмена данными в протоколах supported:

INTERBUS и InterBus Loop INTERBUS and InterBus Loop

Profibus DP Profibus DP

CAN CAN

LON LON

DIN DIN 

позволяет встраивать преобразователи в

многоуровневые системы управления.

COMBIVERT R4

ANTRIEBSTECHNIK

KEB COMBIVERT F4-C KEB COMBIVERT F4-C

Универсальный преобразователь частоты the versatile frequency inverter in the power

в диапазоне мощностей range

, kW. kW

с простым управлением с помощью программируемого User friendly handling via the CP front and menu

меню пользователя и большими функциональными as well as the application menu for more de-

возможностями экстра-класса: manding requirements:

Линейная и S-образная рампа Accel / decel curves

Регулирование частоты вращения DC injection braking

Торможение постоянным током Speed search / Flying start

Регулирование выходного тока LAD stop

Поиск частоты вращения Autoboost / Sensorless Vector Control

Автобуст / безсенсорное векторное регулирование Slip compensation

Рамповыйстоп Voltage stabilisation

Стабилизация напряжения Preset speeds

Компенсация скольжения Integrated timer

Фиксированные частоты Hardware current control

Внутренний таймер PI-control

ПИ-регулятор Power-off function

Защита от исчезновения closed loop speed control

напряжения сети

Эти и другие характеристики могут быть запрог- can be activated in different parameter-sets by

раммированы с помощью наборов параметров. free programmable hardware and software

Вход V для подачи задающего воздействия inputs and outputs.

и минимальное время обработки программ придают V input with minimum scan times allow

типовому электродвигателю свойства servo features for the standard motor.

серводвигателя.

Съемные пульты управления для обслуживания и Removable operator modules for handling and

индикации, а также различные последовательные display as well as different serial interfaces

интерфейсы гарантируют гибкую адаптацию к ensure the flexible adaption to your

Вашим требованиям. requirements.

Для Ваших задач - наше решение KEB The Problem solving inverter -

COMBIVERT F4-C KEB COMBIVERT F4-C

COMBIVERT F4-C

SOCIЙTЙ FRANЗAISE

Caractйristiques techniques du circuit de puissance Technical Data Power-Circuit

V Grandeur. Size V

Code article variateur sans filtre F4.C1D- F4.C1D- F4.C1D- F4.C1E- F4.C1G- F4.C1H- Inverter without filter Part.-No.

variateur avec filtre intйgrй F4.C3D- F4.C3D- F4.C3D- Inverter with internal filter

filtre externe U4.00E-BA U4.00G-BA.U4.00H-BA filter kit

Tension (50/60Hz) 2) [V] / / / / ( %) [V] Voltage (50/60Hz) 2)

ENTREE

INPUT

Phases phase phase Phases

phases phase

Courant [A] , , [A] Current

Puissance max. moteur 1) [kW] , , , , , H [kW] Max. motor rating 1)

Puissance nominale [kVA] , , , , [kVA] Nominal power

OUTPUT

SORTIE

Courant nominal [A] , , [A] Rated current

Pic de charge ( s.) [A] , , , [A] Peak current ( sec.)

Tension [V] x URйseau x UMains [V] Voltage

Frйquence / Rйsolution Hz / digital Bits / analog Bit Frequency / Resolution

Variateur de frйquence B x H xT x x x x x x x x B x H xT Inverter

DIM.

DIM.

avec filtre intйgrй [mm] x x [mm] with internal filter

Filtre externe x x x x Filter kit

NEW NEW NEW NEW NEW NEW NEW NEW NEW

V GrцЯe. Size V

N° darticle variateur sans filtre.F4.C1D- F4.C1D- F4.C1D- F4.C1D- F4.C1E- F4.C1E- F4.C1G- F4.C1G- F4.C0H- F4.C0H- F4.C0R- F4.C0R- F4.C0R- F4.C0R- F4.C0M-.F4.C0N-.F4.C0P- Inverter without filter Part.-No.

variateur avec filtre intйgrй.F4.C3D- F4.C3D- F4.C3D- F4.C3D- F4.C2R- F4.C2R- F4.C2R- Inverter with internal filter

ENTREE

filtre externe.U4.00E-BM.U4.00G-BM.U4.00H-BM U4.0LM-BM.U4.0MN-BM.U4.0NP-BM.U4.00P-BM filter kit

INPUT

Tension (50/60Hz) 2) [V] ph. / / / / / ( %) ph. / / / / / ( %) [V] Voltage (50/60Hz) 2)

Courant [A] , , , , , , , , , , , [A] Current

Puissance max. moteur 1) [kW] , , , , , , , [kW] Max. motor rating 1)

Puissance nominale [kVA] , , , , , [kVA] Nominal power

OUTPUT

SORTIE

Courant nominal [A] , , , , , [A] Rated current

Pic de charge ( s.) [A] , , , , , , , , , , , , [A] Peak current ( sec.)

Tension [V] x URйseau x UMains [V] Voltage

Frйquence / Rйsolution Hz / digital Bit / analog Bit Hz / digital Bit / analog Bit Frequency / Resolution

Variateur de frйquence x x x x x x x x x x x x x x x x Inverter

B x H xT B x H xT

DIM.

DIM.

avec filtre intйgrй x x x x with internal filter

[mm] [mm]

Filtre externe x x x x x x x x x x x x Filter kit

Immunitй Norme: EN - Product norm: EN - Immunity /

Interfйrences йmises Classe selon EN - / EN - avec filtre limit values according to EN - / EN - with filter Emitted interference

Fonctions Lecture du courant et de la tension en mode statique et dynamique, protection contre les court-circuits et mise а la terre, Voltage and current sensing dur ing dynamic and static operation, short-circuit proof and earth fault proof, Function

limitation Hardware de courant, йvaluation CTP hardware current control, PTC evaluation

Transistor de freinage (GTR7) Braking transistor

Options Selfs rйseau et moteur; Filtre Sinus; Rйsistance de freinage; Frйquence porteuse, selon grandeur, jusquа kHz; Line reactor; motor choke, sinus output filter; braking resistor; switching frequency depending on size up to kHz; Options

Frйquence de sortie Hz, Rйgulation de vitesse avec tachy, codeur incrйmental ou gйnйrateur dimpulsions. output frequency Hz, closed loop speed control with tacho, encoder or puls feedback

Protection IP IP Type of protection

Tempйrature Fonctionnement - а +45°C, Stockage - а +70°C during operation - +45°C,storage - +70°C Temperature

Moteur standard 2/4 pфles )

Valeur soulignйe = Tension nominale Standard Option interne Option externe )

/4-pol. standard motor )

underlined value = nominal voltage Standard Option internal Option external



