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Diese Betriebsanleitung

– ist gьltig fьr den Frequenzumrichter KEB COMBIVERT F4-F Lift

Version 3.0

– muЯ jedem Anwender zugдnglich gemacht werden

Vor jeglichen Arbeiten muЯ sich der Anwender mit dem Gerдt

vertraut machen. Darunter fдllt insbesondere die Kenntnis und

Beachtung der Sicherheits- und Warnhinweise. Lesen Sie des-

halb unbedingt die Technische Dokumentation Teil.

GB Page GB- GB-30

This manual

– is valid for frequency inverter KEB COMBIVERT F4-F Lift Version 3.0

– must be made available to every user

Before working with this unit you must familiarize yourself with it.

Pay special attention to the safety and warning guides. Make sure

to read ‘Technical Documentation Part 1’.
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Ein- / Ausgдnge

1. Ein- / Ausgдnge

1.1 Klemmleiste X2 Steuerklemmen (bei Gerдten > G-Gehдuse)

Klemme Funktion

Reglerfreigabe

Reset digitale Eingдnge:

Fahrtrichtung vorwдrts Stцrspannungsfestigkeit: kV

Fahrtrichtung rьckwдrts logisch 1:. V

Regelverfahren Interner Eingangswiderstand: ca. kOhm

Tьrantrieb aktiv PNP-Logik

Tьrantrieb Sollwertvorgabe

digitales Ausgangssignal: Geschwindigkeits- siehe Kapitel 4.4

Abweichung, Warnung

digitales Ausgangssignal: Hauptschьtzansteuerung invertiert siehe Kapitel 4.4

+ V Spannungsausgang +18V (+/- %); max. mA

! Bei AnschluЯ einer externen Spannung

Masse fьr X2. und digitale Ein-/Ausgдnge an Klemme X2. ist UX2. ~ UX2. !

+ V Referenzspannung

+10V (+/- 3%); max. mA

Masse fьr analoge Ein-/Ausgдnge

Spannungsdifferenzeingang -10V. +10V

analoge Sollwertvorgabe Auflцsung: Bit Ri = kOhm

(siehe Parameter LF.2 und An-Parameter) Glдttungszeit: ms / Verarbeitungszeit:.3 ms

analoge Vorgabe des Vorsteuermomentes Spannungsdifferenzeingang -10V. +10V

(siehe Parameter LF.30, LF. und Auflцsung: Bit Ri = kOhm

An-Parameter) Glдttungszeit: ms / Verarbeitungszeit:.3 ms

Analogausgang Solldrehzahl -10V.+10V / Auflцsung: Bit Ri = Ohm

bedingt kurzschluЯfest (

