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APPLIKATIONSANLEITUNG

APPLICATION MANUAL

COMBIDRIVE Aufzugstechnik

Lift Technology

0C.00. -KL19

Allgemeines

Diese Applikationsanleitung soll dem Aufzugsmonteur vor Ort eine schnelle Hilfe sein, um

den KEB COMBIDRIVE F2 Aufzugsregler sicher einzustellen und abzugleichen.

Die Beschreibung bezieht sich nur auf die Hand-Bedienung ьber die interne Bedieneinheit

oder den LCD-Operator mit Klartext-Anzeige. Die Bedienung ist einfach gehalten und bei

Einhaltung der vorgegebenen Inbetriebnahmeschritte ist eine Inbetriebnahme leicht

durchzufьhren.

Darьberhinaus bietet KEB die Mцglichkeit der komfortablen PC-Bedienung ьber

KEB COMBIVIS. Diese Mцglichkeit ist hier nicht beschrieben.

• Bedienungsgrundlagen

• Technische Daten

• AnschluЯdiagramme

• Parameterbeschreibung

• Statusmeldungen

• Fahrkurve

• Inbetriebnahme

Steuerkarte

LCD-Operator

(Handprogrammiergerдt)

interne

Bedieneinheit

Bedienungsgrundlagen

Grundlagen Die Steuerkarte bietet zwei Mцglichkeiten zum Zugriff auf die Software.

Lokale Bedienung ьber Externe Bedienung ьber

Tastatur und Display die serielle Schnittstelle X2

fьr PC und LCD-Operator.

Software bezeichnet ein im EPROM gespeichertes Programm zur Steuerung des Um-

richters. Parameter sind Ein- und/oder Ausgabeschnittstellen im Programm, die den

Programmablauf anzeigen oder beeinflussen kцnnen.

FUNCT-Taste Ein Lift-data Parameter besteht aus:

Parameterwert z.B. und Parameternummer z.B.

FUNCT

FUNCT-Taste wechselt zwischen Para-

meterwert und Parameternummer

UP- und DOWN-Taste Mit UP und DOWN kцnnen Sie eine Parameternummer anwдhlen oder den Parameter

direkt verдndern.

Hier ein Beispiel fьr die Auswahl der

Parameternummer:

UP-Taste erhцht die

Parameternummer.

Wird eine Taste gedrьckt gehalten, bewirkt

dies ein automatisches Auf- bzw. Abrollen

(scroll) der Parameternummern.

DOWN

DOWN-Taste verringert die

Parameternummer.

ENTER-Taste Mit ENTER wird der Wert abgespeichert.

Technische Daten

GrцЯe ) )

Ausgangsnennleistung [kVA] , 

Ausgangsnennstrom [A] , 

Max. Motornennleistung 2)[kW] , , , 

Schaltfrequenz max. kHz

max. kHz

Leistungsdaten

Spannungsbereich [V]. %

Netz–Nennspannungen [V] / / / / 

Netzphasen 

Netzfrequenz [Hz] / 

Ausgangsspannung [V] x.UNetz

Ausgangsfrequenz [Hz]. 

Belastbarkeit. % – Min.,. % – Min.,. % – s

Funktionen Drehzahl-/Stromregelung, Drehzahl-/Winkelsynchronregelung

Stellbereich : 

Statische Genauigkeit Drehzahlregler < 0,1% Nenndrehzahl

Winkelsynchronregler < 0,15° Master

Eingдnge digital X1.6, X1.7, X1.11, X1.15, X1.16, X1.31- potentialgetrennt, positive Logik, VDC (13- V), 3,7 kэ

Ausgдnge digital X1.1, X1.2, X1.24- Open Kollektor VDC, 0,1 A, max. 0,3 A, kurzschluЯfest, Relaisumschaltkontakt

Steuerung

Eingдnge analog V, Bit, Eingangswiderstand kэ

Ausgдnge analog X1.3, X1. V, Bit, max. mA, X1.4 Ausgang umschaltbar. mA

Inkrementalgeber X3, X4, TTL, RS -Pegel, V oder V, potentialgetrennte Eingдnge, max. kHz

Serielle Schnittstelle , RS / RS , max. Baud, Protokoll KEB-DIN (ANSI X3.28, ISO )

Stцrfestigkeit IEC Publikation -4

Konstruktion

Bauform Rack IP Chassis IP20

Funkentstцrung EN oder DIN VDE /Teil (Option)

Lьftung Zwangsbelьftung, thermostatisch reguliert

Zul. Kьhlmitteleintritts–/ -. °C Betrieb, -. +70°C Lagerung

Umgebungstemperatur

Umwelt

Relative Luftfeuchtigkeit max. %, ohne Betauung

Max. zulдssige Montagehцhe m ьber Meeresspiegel, > m Leistungsreduzierung 1% pro m

Vibration bis 0,5g

Lieferbar Juli 

-/4poliger Motor



