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Erst Betriebsanleitung Teil lesen!

STOP

Read Instruction manual part first!

 Diese Betriebsanleitung

– ist gьltig fьr das Servosystem KEB COMBIVERT S4

– muЯ jedem Anwender zugдnglich gemacht werden

Vor jeglichen Arbeiten muЯ sich der Anwender mit dem Gerдt

vertraut machen. Darunter fдllt insbesondere die Kenntnis

und Beachtung der Sicherheits- und Warnhinweise. Lesen Sie

deshalb unbedingt die Technische Dokumentation Teil.

Damit beim KEB COMBIVERT S4 trotz umfangreicher Program-

miermцglichkeiten eine einfache Bedienung und Inbetriebnahme

mцglich ist, wurde eine spezielle Bedienerebene geschaffen, in der

die wichtigsten Parameter zusammengefaЯt sind. Sollten jedoch

die von KEB vordefinierten Parameter nicht ausreichen um Ihren

Einsatzfall zu lцsen, kцnnen Sie gegen eine geringe Schutzgebьhr

ein Applikationshandbuch erwerben.

Es umfaЯt: - Erstellen einer individuellen Bedienerebene

- Aufstellung und Beschreibung weiterer Parameter

Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Pictogramme ent-

sprechen folgender Bedeutung:

Gefahr

Wird verwendet, wenn Leben oder Gesundheit des Benutzers ge-

Warnung

fдhrdet sind oder erheblicher Sachschaden auftreten kann.

Vorsicht

Unbedingt beachten! Besondere Hinweise fьr den sicheren und

Achtung

stцrungsfreien Betrieb.

Information Hilfestellung, Tip
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1 Application The digital servo controller KEB COMBIVERT S4 serves exclusively for

the control and regulation of the servo motors KEB COMBIVERT SM.

On delivery the servo amplifiers are synchronized to the servo motors

supplied by KEB. So you receive a highly dynamic drive which is

connected and ready for operation within the shortest time for standard

GB applications.

The operation of other motors requires an adaption of the amplifier and is

to be recommended only with special knowledge of control technology.

2 Part Code Servo Size Type Design Sub-assembly

Controller

AB.S4.CDE-FGHI

AB Size / Dimension wide

see Part 3

C Housing design: D, E, G or H

D Supply voltage.

V class DC sub-assembly

V class DC sub-assembly

V class

V class with 3-phase Interference suppression

V class

E Mechanic construction of the motor.

Motor unit marking see part B

F Motor nominal speed.

UPM. UPM. ------- UPM

UPM. UPM. UPM

G. with self ventilated

with forced ventilated

HI. Resolver / SSI

Resolver / SSI / Interference suppression

Resolver / IG-IO / Interference suppression

Resolver / IG-IO

ERN / IG-IO

ERN / IG-IO / Interference suppression

ERN / IG-IO

ERN / IG-IO / Interference suppression
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