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СПС представляет собой универсальный интегрированный сервопривод на базе синхронного двигателя. Он

подходит как для замены изношенного оборудования, так и для построения современных систем контурной

обработки. Данный сервопривод можно использовать для реализации позиционных задач с возможностью

объединения приводов в распределенную сеть.

Преимущества

• интегрированное решение, экономящее время и деньги и уменьшающее габариты всей системы в

целом;

• комплексное решение, в состав которого входят все стандартные модули и функциональные блоки,

необходимые для решения задач автоматизации (двигатель, датчик позиции, частотный

преобразователь, внутренний блок питания, замкнутое регулирование позиции, функция плавного

разгона/торможения, внутренний ПЛК, контроллер движения);

• надежное и безопасное решение, в состав которого входит целый комплекс датчиков и аппаратно-

программных защит (датчик позиции и скорости, датчики токов и напряжений, датчик температуры,

датчик короткого замыкания, обработка концевых программных и аппаратных датчиков).

Особенности

• механическая мощность привода Вт, номинальная скорость об/мин., номинальный момент

7Нм;

• разрешение энкодера от до имп/об;

• широкий диапазон регулирования (от 1: до 1: в зависимости от разрешения энкодера);

• высокая плавность хода (5% на об/мин);

• высокие динамические характеристики, частота обсчета контура скорости до 5кГц, питание привода

осуществляется от промежуточного выпрямителя без трансформатора

• поддерживаемые интерфейсы:

USB – для настройки и анализа работы привода;

CAN – для контурного управления и взаимодействия приводов в рамках распределенной

системы. Протокол CAN полностью дублирует все функции USB, что позволяет выполнять сбор

данных с удаленных приводов (максимальное расстояние до 1км);

Step/Dir для эмуляции режима работы шагового двигателя;

Аналоговый интерфейс (10В) и квадратурные выходы датчика позиции с интерфейсом

RS- ;

Четыре цифровых входа с гальванической развязкой для подключения концевых датчиков и

другого внешнего оборудования;

Два цифровых выхода с гальванической развязкой для управления внешним оборудованием;

Дополнительный аналоговый вход общего назначения.



