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Интегрированный шаговый сервопривод СПШ, Интегрированный сервопривод СПС, ЧПУ Сервокон Устаревшие версии документов
 Интегрированный сервопривод СПШ10

III - язык программирования

Версия 2.0

СПШ – это интегрированный сервопривод на базе гибридного шагового

электродвигателя, в котором используется бесшаговое (векторное)

управление на основе адаптированного специально для шаговых двигателей

алгоритма.

Данный документ описывает язык программирования сервопривода СПШ10

и примеры программ для решения типовых задач.

ЗАО «Сервотехника» не возлагает на себя обязанность оповещать

пользователей СПШ о появлении обновлений комплекта документации

и программного обеспечения. Пожалуйста, следите за новостями на сайте

компании www.servotechnica.ru.

Содержание

Язык программирования СПШ10

Команды. 4

Использование переменных 

Примеры программ 

Язык программирования СПШ10

В системе управления СПШ реализован программируемый логический конт-

роллер. В данной версии СПШ в энергонезависимой памяти системы управ-

ления может храниться до пользовательских программ. При этом одна из

программ, указанных пользователем, может запускаться при включении.

Разработка и отладка программ может выполняться в Мотомастер©, для этого в

него включен текстовый редактор, расположенный в окне «Контроль».

Время между циклами обработки программы интерпретатором не превышает

5 мс.

В текущей версии редактора программ Мотомастер© существует ряд ограниче-

ний:

• не допускаются пустые строки в программе, в т. ч. и последней;

• допускается использование только английской раскладки клавиатуры;

• используйте регистр команд в строгом соответствии с приведенным описа-

нием;

• в текущей версии прошивки сервопривода размер каждой программы (в

объектном коде) не может превышать байт. При превышении размера

указанного значения компилятор выдаст сообщение об ошибке.

Все константы могут быть введены в десятичном или шестнадцатеричном фор-

матах. Например: P= или P=0x0A

Команды

Установка режима движения.

Код команды Описания Примечания

Автоматически

замыкается контур

Установить задание контура положения. Ис-

P= value1

позиции (дискрет). пользуются текущие

настройки контура

тока и скорости.

Установить задание кон-

тура позиции (дискрет),

P= value1, W= value установить максимальную Аналогично.

скорость вращения (диск-

рет/период).

Установить задание кон-

тура позиции (дискрет),

установить максимальную

P= value1, W= value2, A= value Аналогично.

скорость вращения (дис-

крет/период), установить

текущее ускорение.



