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Gearboxes

Speed Modulation

Drehzahlьberlagerungs-

Technische Daten / technical data

jedoch neuster Stand unter / latest up-date see : www.tandler.de

Drehzahlьberlagerungs-Getriebe

Seite Inhalt

Ermittlung der Auslegungsdaten

Spiralkegelplaneten-Ьberlagerungsgetriebe

(Baureihe SP2) ermцglichen den Phasenausgleich

bei Mehrfachantrieben (mathematisch genau),

sowie das Steuern und zueinander Abstimmen I

der Antriebswellen bei rechtwinkligem Abtrieb.

Durch den Einsatz verschiedener Kegelradstufen,

lassen sich neun verschiedene Ьbersetzungen

realisieren

(siehe auch Spiralkegel-Getriebe-Prospekt).

Einfachplaneten-Ьberlagerungsgetriebe

(Baureihe PE2) sind fьr alle Steuerungs- und

Phasenverstellungen von genau aufeinander

abzustimmenden Abtrieben geeignet. Die

Grundьbersetzung des koaxialen Getriebes mit

i=n1:n2=3:1 oder i=n2:n1=3:1 hat einen L

mathematisch exakten Wert.

Doppelplaneten-Ьberlagerungsgetriebe T

(Baureihe PD2) sind wie die zuvor genannten

Getriebe fьr alle Steuerungs- und Phasenver-

stellungen von genau aufeinander abzustimmen-

den Antrieben geeignet. Durch die zweite Stufe

wird eine mathematisch genaue Ьbersetzung

i=n1:n2=1:1 in koaxialer Bauform erreicht.

Die koaxialen Kegeldifferenzial-Ьberlagerungs-

getriebe (Baureihe KD) erhalten aus dem

Differenzialeffekt der Kegelradstufe mit i=n1:n2=2:1

oder i=n2:n1=1:2 die mathematisch genaue

Grundьbersetzung. Ьber das am Stegkegelrad fest O

angeordnete Schneckenrad ergeben sich die

Korrekturmцglichkeiten. M

Technische Daten

• Definition der Gьteklassen B

• Gewichte

• Schmierstoffe und Fьllmengen I

Bestellbeispiel

DREHZAHLЬBERLAGERUNGSGETRIEBE

Produktmerkmale I

• Hochleistungsgetriebe mit gerдuscharmen Lauf

• Hohe Genauigkeit und Rundlaufgleichfцrmigkeit

• Kleinst mцgliche Zahnflankenspiele

• Spiralkegelrдder aus legiertem Einsatzstahl, gehдrtet R

und auf bestes Tragbild gelдppt

• Alle Radsдtze kцnnen in Palloid-, Zyklo-Palloid oder

HPG-S gefertigt werden.

• Hochgenauigkeitswдlzlager nach TANDLER-Werks-

Norm SQ (P5)

• Alle Planeten- und Sonnenrдder in geschliffener

Ausfьhrung Qualitдt 4- R

Alle Baureihen sind auch in Aluminium-Ausfьhrung, korrosionsgeschьtzt mit vernickelter

Oberflдche oder mit der werkseigenen Tan-Ox®-Beschichtung lieferbar.

Speed Modulation Gearboxes

Page Content

Determination of Application Data

Planetary spiral bevel gearboxes (Series SP2) are

a combination of spiral bevel, planetary and worm

gear technology to allow for changes in the angular

position of the output shaft relative to and at right

angles to the input shaft. They also provide the

capability to vary the output speed within a narrow

range. SP2 gearboxes are available in sizes and

standard ratios.

(Please, also refer to our spiral bevel brochure.)

Single stage planetary speed modulation A

gearboxes (Series PE2) are used for in-line shaft

phasing or narrow range speed control. The units

are used as a i=n1:n2=3:1 reducer or a i=n1:n2=1:3

increaser depending on which shaft is used as the

input. The PE2 is available in standard sizes.

Double-planetary speed modulation gearbox

(Series PD2) are in-line gearboxes with an overall

ratio of i=n1:n2=1:1. Like the gearboxes above a

worm gear is used for narrow range speed control C

and precise shaft phasing. This unit is available in

standard sizes.

The in-line bevel differential modulation gearboxes

(Series KD) can be used as a i=n1:n2=1:2 speed M

increaser or a i=n1:n2=2:1 reducer. Shaft phasing

and narrow range speed control are effected by a

worm gear mounted onto the bevel gear.

The KD gearboxes are available in different sizes.

Technical Data

• Definition of Qualities N

• Weights

• Lubricants and Lubricant Capacities A

Order Example

Design Characteristics O SPEED MODULATION GEARBOXES

• High Performance Gearboxes – quiet Operation

• High Precision and Concentricity

• Minimal Backlash

• Spiral bevel gears from Alloy Carburized Steel,

hardened and lapped to give best surface contact

• All gear sets may be processed with Palloid,

Cyclo Palloid and HPG-S cutting

• High Precision Roller Bearings to TANDLER Works

Standard SQ (P5)

• All sun gears and planetary gears are dressed

to size to quality – 5

All series are also available in aluminium, corrosion-proof with nickel-plated

gearbox housings or Tan-Ox® heat treated.

Ermittlung der Auslegungsdaten

Leistung P [kW] kW = 1, PS Abgangsdrehmoment = M2

Drehmoment M [Nm] Nm = 0, kpm Eingangsdrehmoment = M1

Drehzahl n [min-1] min-1 = 0, rad/s Gesamtьbersetzung = i

Zul. Radialkraft Fr [N]

M= x ~ 9. x M2 = M1 x i

Bestimmung der Ьbersetzung

n Drehzahl der Welle d1

Allgemein gilt: i= =

n Drehzahl der Welle d2

Anmerkung: Es wird stets von einer Ьbersetzung gesprochen, gleich

ob von schnell auf langsam oder langsam auf schnell.

Beispiel: Drehzahl n1 der Welle d1= min-1

Drehzahl n2 der Welle d2= min-1

i= = = = 2:1

d.h. von n1 aus schnellere auf langsame Drehzahl

Fьr die Getriebeьbersetzung ist im Bestellfall die Festlegung des Herstellers

zu beachten, der zur Vermeidung von Irrtьmern davon ausgehen muss, dass

n1 an der Welle d1 und n2 an der Welle d2 vorliegt.

Betriebsfaktoren fьr die Getriebeauswahl

Sofern man bei der Auslegung an M2 ist das von der Arbeitsmaschine aufgenommene Nenndrehmoment in Nm,

Grenzwerte kommt (z.B. bei der c nach unten stehender Tabelle.

Belastungsart), ist es erforderlich, die

Faktoren c (nach Prof. Niemann) zu

M2 = M1 x i x c

DREHZAHLЬBERLAGERUNGSGETRIEBE

berьcksichtigen.

M2 = Drehmoment zum Vergleich mit Tabellen Seite 6, , und 

Antriebsmaschine (Faktor c)

StoЯgrad der Elektromotor Kolbenmasch., Hydromotor einzylindr. Kolbenmasch.

getrieb. Maschine Laufzeit in Std. pro Tag Laufzeit in Std. pro Tag Laufzeit in Std. pro Tag

, , , 

I , , , , , , , , , , , ,75

II , , , , , , , , , , , ,0

III , , , , , , , , , , , ,5

I Fast stoЯfrei, z.B. Stromerzeuger, Fцrderschnecken, leichte Aufzьge, Elektrozьge, Lьfter, Rьhrwerke

II MдЯige StцЯe, z.B. schwere Aufzьge, Krandrehwerke, Kolbenpumpen, Grubenfьller, Seilwinden

III Schwere StцЯe, z.B. Stanzen, Scheren, Walzwerks- und Hьttenmaschinen, Kollergдnge, Webstьhle



