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11.1.1 Ïîñòàâëÿåìàÿ
àïïàðàòóðà

11.1 Ñåòåâûå
êîìïîíåíòû

KEB COMBIVERT F5 ìîæåò áûòü ëåãêî èíòåãðèðîâàí â ðàçëè÷íûå ñåòè. Ñ ýòîé
öåëüþ ïðåîáðàçîâàòåëü ñíàáæåí îïåðàòîðñêèì áëîêîì, êîòîðûé ïîäõîäèò ê
ñîîòâåòñòâóþùåé ìàãèñòðàëüíîé ñèñòåìå Ïðåäîñòàâëÿþòñÿ ñëåäóþùèå
êîìïîíåíòû àïïàðàòóðû:

- êàáåëü RS232 ÏÊ/Îïåðàòîð
äëÿ ðàáîòû ñ îïåðàòîðîì èíòåðôåéñà Äåòàëü ¹ 00.58.025-001D

- êàáåëü HSP5 Àäàïòåð ÏÊ/ïëàòà óïðàâëåíèÿ
äëÿ ðàáîòû áåç îïåðàòîðà; RS232⇒TTL Äåòàëü ¹ 00.F5.0C0-0001

- F5 èíòåðôåéñ îïåðàòîðà
ñåðèéíûå ñåòè ñòàíäàðòà RS232 èëè RS485 Äåòàëü ¹ 00F5.060-2000

-F5 Profibus-DP-Operator Äåòàëü ¹ 00.F5.060-3000

-F5 InterBus-Operator Äåòàëü ¹ 00.F5.060-4000

- èíòåðôåéñ ïîäñîåäèíåíèÿ InterBus-Remote
(â ñîåäèíåíèè ñ èíòåðôåéñ-îïåðàòîð) Äåòàëü ¹ 00.Â0.0ÂÊ-Ê001

- F5 CanOpen-Operator Äåòàëü ¹ 00.F5.060-5000

- F5 Sercos Operator Äåòàëü ¹ 00.F5.060-6000

11. Ñåòè

11.1.2 Êàáåëü RS232 ÏÊ/
Îïåðàòîð
00.58.025.001D

Ýòîò êàáåëü äëèíîé 3 ì èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ïðÿìîãî RS232-ïîäñîåäèíåíèÿ ìåæäó
ÏÊ (9-êîíòàêòíûé ñîåäèíèòåëü SUB-D) è îïåðàòîðîì.

9-êîíòàêòíîå ñî÷ëåíåíèå SUB-D 9-êîíòàêòíûé ñîåäèíèòåëü SUB-D

Êîðïóñ (ÐÅ)

PC F5-îïåðàòîð

Êàáåëü RS232 èñêëþ÷èòåëüíî ïîäõîäèò äëÿ ñâÿçè ìåæäó ÏÊ è îïåðàòîðîì.
Åñëè êàáåëü ïîäêëþ÷åí íåïîñðåäñòâåííî ê ïëàòå óïðàâëåíèÿ, òî ýòî ìîæåò
ïðèâåñòè ê ðàçðóøåíèþ èíòåðôåéñà ÏÊ.

11.1.3 Êàáåëü HSP5 ÏÊ/
Ïëàòà óïðàâëåíèÿ
00.F5.0C0-0001

Êàáåëü HSP5 èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ïðÿìîãî ñîåäèíåíèÿ ìåæäó ÏÊ è ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ. Íåîáõîäèìîå ïðåîáðàçîâàíèå íà óðîâåíü ÒÒË ïðîèñõîäèò â ñàìîì
êàáåëå.

9-êîíòàêòíîå ñî÷ëåíåíèå SUB-D 9-êîíòàêòíûé ñîåäèíèòåëü SUB-D

PC F5 ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
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Êîíòàêò Ñèãíàë Çíà÷åíèå

1   - Çàðåçåðâèðîâàíî
2  TxD Ñèãíàë ïåðåäà÷è/RS232
3  RxD Ñèãíàë ïðèåìà /RS232
4 RxD-A(+) Ñèãíàë ïðèåìà A/RS485
5 RxD-B(-) Ñèãíàë ïðèåìà B/RS485
6   VP Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ � Plus +5 Â(I

ìàêñ
=10 ìÀ)

7  GND Ïîòåíöèàë íà÷àëüíûõ äàííûõ; çåìëÿ äëÿ VP
8 TxD-A(+) Ñèãíàë ïåðåäà÷è A/RS485
9 TxD-B(-) Ñèãíàë ïåðåäà÷è B/RS485

11.1.4 F5 èíòåðôåéñ-
îïåðàòîð
00.F5.060-2000

Èíòåðôåéñ RS232/ RS484 ñ ðàçäåëåíèåì ïîòåíöèàëîâ âñòðîåí â èíòåðôåéñ
îïåðàòîðà (00.F5.060-2000). Ñòðóêòóðà òåëåãðàììû ñîâìåñòèìà ñ ïðîòîêîëîì
DIN 66019 è ANSI X3.28á, à òàêæå ñ ðàñøèðåíèåì ïðîòîêîëà DIN 66019 II.

RS232/RS485
5 4 3 2 1

9 8 7 6
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PAR (çåëåíûé)  : äåéñòâóþùèé êàíàë
ïàðàìåòðèçàöèè

PDOUT (çåëåíûé): PDOUT-äàííûå ââîäÿòñÿ â
FI-óïðàâëåíèå

PDIN (çåëåíûé): PDIN-äàííûå ñ÷èòûâàþòñÿ
FI-óïðàâëåíèåì

Å (êðàñíûé): An ⇒⇒⇒⇒⇒ Ïðåîáðàçîâàòåëü ãîòîâ ê
ðàáîòå

Ìèãàþùèé ⇒⇒⇒⇒⇒ íåèñïðàâíîñòü
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Off ⇒⇒⇒⇒⇒ Îòñóòñòâóåò íàïðÿæåíèå
ïèòàíèÿ

Diag: Äèàãíîñòè÷åñêèé
èíòåðôåéñ ñ ÏÊ

PBS1: èíòåðôåéñ PROFIBUS-DP
(ðîçåòî÷íàÿ ÷àñòü ñîåäèíèò.)

PBS2: èíòåðôåéñ PROFIBUS-DP
(øòûðüêîâûé ñîåäèíèòåëü)

ANTRIEBSTECHNIK

START

STOP

FUNC.

SPEED

ENTER

F/R

PBS1 PBS2

ANTRIEBSTECHNIK

Diag

E
PAR

PDOUT
PDIN

Ìîäóëü èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP èãðàåò ðîëü ïàññèâíîãî ïîëüçîâàòåëÿ
(âåäîìûé). Ýòî çíà÷èò, ÷òî ìîäóëü èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP îñóùåñòâëÿåò òîëüêî
ïåðåäà÷ó, åñëè ïîëó÷àåò çàïðîñ íà íåå îò âåäóùåãî.

Ïðîòîêîë PROFIBUS-DP îïðåäåëÿåò ðàçëè÷íûå ðåæèìû ðàáîòû, êîòîðûå äîëæíû
áûòü âûïîëíåíû ïðåæäå, ÷åì áóäåò ïðîèçâåäåí îáìåí ïîëüçîâàòåëüñêèìè
äàííûìè. Íàäåæíûé DP-âåäóùèé äîëæåí ñíà÷àëà
óñòàíîâèòü ïàðàìåòðû è çàòåì ñêîíôèãóðèðîâàòü âåäóùåãî. Òîëüêî ïîñëå
óñïåøíîãî çàâåðøåíèÿ ýòèõ äâóõ ôóíêöèé íà÷èíàåòñÿ öèêëè÷åñêèé îáìåí
ïîëüçîâàòåëüñêèìè äàííûìè.

11.1.5 Profibus-DP-
îïåðàòîð F5
00.F5.060-3000

Ðèñ. 11.1.5 Profibus-DP -Operator
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11.1.6 InterBus
îïåðàòîð F5
00.F5.060-4000

Îïåðàòîð InterBus F5 ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé âñòàâëÿåìûé (âäâèæíîé) áëîê
Óïðàâëåíèÿ ñ âíóòðèøèííûì 2-õ-ïðîâîäíûì ïîäñîåäèíåíèåì ê óäàëåííîé øèíå
äëÿ KEB KOMBIVERT F5. Ïîäà÷à íàïðÿæåíèÿ îñóùåñòâëÿåòñÿ ÷åðåç ïðåîáðàçî-
âàòåëü. Â ÷ðåçâû÷àéíûõ îáñòîÿòåëüñòâàõ îí ìîæåò ïîëó÷àòü òàêæå íåçàâèñèìîå
ýëåêòðîïèòàíèå ÷åðåç óïðàâëÿþùóþ êëåììíóþ êîëîäêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ.
Ïî êàíàëàì ÐÑÐ 0, 1, 2 èëè 3 âíóòðèøèííûå ðåãèñòðàöèîííûå ñëîâà ìîãóò áûòü
ñêîíôèãóðèðîâàíû äëÿ êàíàëà îáðàáîòêè äàííûõ. Ïàðàëëåëüíî ñ ðåæèìîì ðàáîòû
÷åðåç øèíó âîçìîæíî îñóùåñòâëÿòü óïðàâëåíèå ÷åðåç äèñïëåé/êëàâèàòóðó, à
òàêæå ñ èñïîëüçîâàíèåì ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà äëÿ äèàãíîñòèêè/
ïàðàìåòðèçàöèè (COMBIVIS).

Ðèñ. 11.1.6 InterBus Operator

ANTRIEBSTECHNIK

ANTRIEBSTECHNIK

START

FUNC.

SPEED

ENTER

F/R
STOP

5 4 3 2 1

9 8 7 6

54321

9876

IB_in IB_out

ÂÀ (çåëåíûé)
Ãîðèò: Interbus ðàáîòàåò
Ìèãàåò: Interbus îñòàíîâëåí âåäóùåé
ìàøèíîé
Âûêëþ÷åí: Îòñóòñòâóåò èëè
ïîâðåæäåí êàáåëü óäàëåííîé øèíû/
âåäóùàÿ ìàøèíà íå ðàáîòàåò èëè
ïîâðåæäåíà

Å (êðàñíûé)
Ãîðèò: ãîòîâî ê ðàáîòå
Ìèãàåò: ñáîé ïðåîáðàçîâàòåëÿ
Âûêëþ÷åí: Îòñóòñòâóåò íàïðÿæåíèå
ïèòàíèÿ

RC (çåëåíûé)
Ãîðèò: Óäàëåííàÿ øèíà ãîòîâà ê
ðàáîòå
Âûêëþ÷åí: Îòñóòñòâóåò èëè
ïîâðåæäåí êàáåëü óäàëåííîé øèíû/
âåäóùàÿ ìàøèíà íå ðàáîòàåò èëè
ïîâðåæäåíà

ÑÎÌ (çåëåíûé)
Çàãîðàåòñÿ â ñëó÷àå âçàèìîäåéñòâèÿ

÷åðåç InterBus PCP èëè èíòåðôåéñ
äèàãíîñòèêè

RD (êðàñíûé)
Ãîðèò: Èíòåðôåéñ óäàëåííîé øèíû

(IB_out) îòêëþ÷åí âåäóùåé ìàøèíîé

Diag
Èíòåðôåéñ äèàãíîñòèêè ñ ÏÊ.

Èíòåðôåéñ äèàãíîñòèêè ïîäñîåäèíåí ê
ÏÊ ÷åðåç àäàïòåð è êàáåëü HS5P.
Èñïîëüçóÿ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèå
ÏÊ COMBIVIS, ìîæíî ïîëó÷èòü íîðìàëü-
íûé äîñòóï êî âñåì ïàðàìåòðàì ïðå-
îáðàçîâàòåëÿ. Âíóòðåííèå ïàðàìåòðû
îïåðàòîðà, êàê íàïðèìåð, äëèíà äàííûõ
InterBus ïðîöåññà è çàïîëíåíèå ìîãóò
áûòü ñ÷èòàíû è çàäàíû, à òàêæå ïàðà-
ìåòðèçîâàíû ïóòåì çàãðóçêè. Â ñâîþ
î÷åðåäü ìîæíî îñóùåñòâëÿòü ìîíèòî-
ðèíã InterBus PCP è êàíàëû îáðàáàòûâàå-
ìûõ äàííûõ ñ èñïîëüçîâàíèåì ìîíèòîðà
HSP5 è ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ ÏÊ.

Îòäåëüíî ïîñòàâëÿåìûå
âñïîìîãàòåëüíûå äåòàëè:
Êàáåëü HSP5 ìåæäó ÏÊ è àäàïòåðîì
(äåòàëü ¹ 00.F5.0Ñ0-0001)
Àäàïòåð D-Sub9/Western
(äåòàëü ¹ 00.F5.0Ñ0-0002)

IB_out
 Âûõîä óäàëåííîé øèíû

 (9-êîíòàêòíîå
øòàòèâíîå ãíåçäî D-Sub)

IB_in
Âõîä óäàëåííîé øèíû

(9-êîíòàêòíûé
ñîåäèíèòåëü D-Sub)
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CAN ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé ãèáêóþ ñèñòåìó ñî ìíîãèìè âåäóùèìè. Ýòî çíà÷èò, ÷òî
âñå óçëû èìåþò äîñòóï ê øèíå è ìîãóò íàïðàâëÿòü ñîîáùåíèÿ. ×òîáû èçáåæàòü
ïðîáëåì, êîãäà äâà óçëà îäíîâðåìåííî ñòðåìÿòñÿ ïîëó÷èòü äîñòóï ê øèíå, CAN-
BUS èìååò ôàçó àðáèòðàæà, êîòîðàÿ îïðåäåëÿåò êàêîé óçåë ìîæåò ïðîäîëæàòü
íàïðàâëÿòü ñâîè ñîîáùåíèÿ. Ïðè âîçíèêíîâåíèè êîíôëèêòà â äîñòóïå ê øèíå
ïîëüçîâàòåëü ñ áîëåå íèçêèì íîìåðîì ñîîáùåíèÿ (èäåíòèôèêàòîðà) èìååò
ïðåèìóùåñòâî. Ýòîò ïîëüçîâàòåëü ìîæåò îòïðàâèòü ñâîå ñîîáùåíèå ïîëíîñòüþ ,
íå ïîâòîðÿÿ ïåðâóþ ÷àñòü. Âñå îñòàëüíûå óçëû ïåðåõîäÿò â ñîñòîÿíèå ïîëó÷åíèÿ
è ïðåêðàùàþò îòïðàâëÿòü ñâîè ñîîáùåíèÿ. Ïðåäîñòàâëÿåìîå êîëè÷åñòâî
ñîîáùåíèé â CAN âåðñèè 2.0À îãðàíè÷åíî äî 2032 èäåíòèôèêàòîðîâ (0�2031).

SDO (çåëåíûé): çàäåéñòâîâàíî
SDO-âçàèìîäåéñòâèå

PDOUT (çåëåíûé): PDOUT-äàííûå ââîäÿòñÿ â
FI-óïðàâëåíèå

PDIN (çåëåíûé): PDIN-äàííûå ñ÷èòûâàþòñÿ
FI-óïðàâëåíèåì

Å (êðàñíûé):  An ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ Ïðåîáðàçîâàòåëü ãîòîâ ê
ðàáîòå

Ìèãàþùèé ⇒⇒⇒⇒⇒ íåèñïðàâíîñòü
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Off ⇒⇒⇒⇒⇒ Îòñóòñòâóåò íàïðÿæåíèå
ïèòàíèÿ

Diag:  Äèàãíîñòè÷åñêèé
èíòåðôåéñ ñ ÏÊ

CAN f:  CAN-èíòåðôåéñ
(ðîçåòî÷íàÿ ÷àñòü
ñîåäèíèòåëÿ)

CAN m: CAN-èíòåðôåéñ
(øòûðüêîâûé ñîåäèíèòåëü)

ANTRIEBSTECHNIK

START

STOP

FUNC.

SPEED

ENTER

F/R

CAN f CAN m

ANTRIEBSTECHNIK

Diag

E
SDO

PDOUT
PDIN

11.1.7 CanOpen
îïåðàòîð F5
00.F5.060-5000

Ðèñ. 11.1.7 CanOpen îïåðàòîð



Ñåòè Ñåòåâûå êîìïîíåíòû

KEB COMBICOM21.05.01
© KEB Antriebstechnik, 2001

All Rights reserved1 811
Íàçâàíèå: BasisÃëàâà Ðàçäåë Ñòðàíèöà Äàòà

11.1.8 Sercos
îïåðàòîð F5
00.F5.060-6000

START

FUNC.

SPEED

ENTER

F/R
STOP

S-IN S-OUT

ECOM
LWL

Diag

ANTRIEBSTECHNIK

COM (çåëåíûé)
Çàãîðàåòñÿ ïðè äîñòóïå ÷åðåç ñëóæåáíûé
êàíàë SERCOS

LWL (êðàñíûé)
Ïîëíàÿ ÿðêîñòü: Íåò âõîäíîãî ñèãíàëà
SERCOS (LWL ïðåðâàíî, âûêëþ÷åíî
ïðåäøåñòâóþùèì ïîëüçîâàòåëåì)
Íèçêèé óðîâåíü ÿðêîñòè: ïðèíèìàþòñÿ
ïîìåõè âìåñòå ñ âõîäíûì ñèãíàëîì
SERCOS (ìîùíîñòü ïåðåäà÷è
ïðåäøåñòâóþùåãî ïîëüçîâàòåëÿ ñëèøêîì
âåëèêà èëè ñëèøêîì ìàëà; íåïðàâèëüíî
âûáðàííàÿ ñêîðîñòü ïåðåäà÷è äàííûõ â
áîäàõ)

 Å (êðàñíûé)
âêëþ÷åíî => Ïðåîáðàçîâàòåëü /
ñåðâîäâèãàòåëü ãîòîâû ê ðàáîòå
ìèãàþùèé  => ñáîé ïðåîáðàçîâàòåëÿ /
ñåðâîäâèãàòåëÿ
âûêëþ÷åíî  => îòñóòñòâóåò íàïðÿæåíèå
ïèòàíèÿ

Diag
Èíòåðôåéñ äèàãíîñòèêè ñ ÏÊ

S-IN
Âõîäíîé èíòåðôåéñ SERCOS

S-OUT
Âûõîäíîé èíòåðôåéñ SERCOS

Îïèñûâàåìûé ìîäóëü ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé ñìåííûé áëîê óïðàâëåíèÿ ñ èíòåðôåé-
ñîì SERCOS äëÿ ÷àñòîòíîãî ïðåîáðàçîâàòåëÿ èëè ñåðâîäâèãàòåëÿ KEB
COMBIVERT F5.  Àïïàðàòóðà è ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå ñîçäàâàëèñü, íàñêîëüêî
ýòî áûëî âîçìîæíî, â ñîîòâåòñòâèè ñ ïðîòîêîëîì DIN/EN 61491. Ïîäà÷à íàïðÿæåíèÿ
îñóùåñòâëÿåòñÿ ÷åðåç ïðåîáðàçîâàòåëü. Â ÷ðåçâû÷àéíûõ îáñòîÿòåëüñòâàõ îí
ìîæåò ïîëó÷àòü òàêæå íåçàâèñèìîå ýëåêòðîïèòàíèå ÷åðåç óïðàâëÿþùóþ
êëåììíóþ êîëîäêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Èíòåðôåéñ SERCOS ðàçðàáîòàí êàê
îïòîâîëîêîííàÿ êîëüöåâàÿ ñõåìà (POF) èëè êàê ñòåêëîâîëîêîííûé êàáåëü (HCS)
ñ ñîåäèíèòåëÿìè òèïà F-SMA. Ïðåäîñòàâëÿþòñÿ êàíàëû îáñëóæèâàíèÿ SERCOS,
à òàêæå èìååòñÿ âîçìîæíîñòü îñóùåñòâëÿòü öèêëè÷åñêóþ ïåðåäà÷ó äàííûõ.
Ïàðàëëåëüíî ñ ðåæèìîì ðàáîòû SERCOS âîçìîæíî îñóùåñòâëÿòü óïðàâëåíèå
÷åðåç âñòðîåííûå äèñïëåé/êëàâèàòóðó, à òàêæå ñ èñïîëüçîâàíèåì äðóãîãî
ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà äëÿ äèàãíîñòèêè/ïàðàìåòðèçàöèè (KEB COMBIVIS)
(ghb íåêîòîðûõ ðåæèìàõ ðàáîòû ìîæåò áûòü âûêëþ÷åí). Ðàáî÷èå ïàðàìåòðû
SERCOS, òèïà àäðåñ âåäîìîãî, ìîùíîñòü ïåðåäà÷è è ò.ä. ìîãóò çàäàâàòüñÿ ÷åðåç
êëàâèàòóðó.

Ðèñ. 11.1.8 Sercos-Operator


